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WT 3040-2.0 podest sktadany
elektryczny lub mechaniczny
uktad kierowania
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elektryczny lub mechaniczny ukfad kierowania
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CRaWN

Seria WT 3000

Dane techniczne

1.1 Producent Crown Equipment Corporation
1.2 Model WT 3020-2.0 WT 3040-2.0
2 rodzaj uktadu kierowania mechaniczny elektryczny
o . wejscie wejscie | wejscie
_g rodzaj podestu sktadany sktadany tylne sktadany tyine | boczne
:g 1.3 Zrédto zasilania elektryczny
2|14 Pozycja operatora stojaca
$[1.5 | Udzwig znamionowy Q| t 2,0
N116 |Srodek ciezkosci tadunku ¢ | mm |Patrz tabela 1. Patrz tabela 2.
1.8 Odlegtos¢ tadunku w potozeniu uniesionym X | mm |Patrz tabela 1. Patrz tabela 2.
1.9 Rozstaw osi w potozeniu uniesionym y mm |Patrz tabela 1. Patrz tabela 2.
2.1 Ciezar roboczy bez akumulatora kg |Patrz tabela 1. Patrz tabela 2.
2.2 Obcigzenie osi z tadunkiem, przod/tyt kg |Patrz tabela 1. Patrz tabela 2.
2.3 Obciazenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg |Patrz tabela 1. Patrz tabela 2.
-% 3.1 Opony Vulkollan
.g 3.2 Rozmiar opon przéd mm | @230 x 70 @230 x 70 @250 x 75
£33 Rozmiar opon tyt mm @82 x110
g 3.4 Kota dodatkowe koto samonastawne**** mm @125 x50
{ 3.5 Kota liczba przod/tyt (x = kota napedzane) X+ 2/2
g 36 |Bieznik przod bio | mm 512
O13.7 Bieznik tyt b11 | mm 350 /370 /390 /500
4.4 Wysokos¢ podnoszenia h3a | mm 125
48 Wyso.kost.: siedziska wzgledem wysokosci he | mm 186 186 197 186 197 197
SIP/siedziska
49 |DZwigniasterowania | o0 iasay, min/maks.| hia | mm | 1056/1359 |1056/1359|1054/1323/1056/1359] 1249 | 1249
wysokoscia
4.15 | Wysokos¢ widet w potozeniu opuszczonym h13 | mm 85
4.19 | Dlugos¢ catkowita w potozeniu uniesionym I mm |Patrz tabela 1. Patrz tabela 2.
=14.20 Diugos¢ elementu w potozeniu uniesionym l2- | mm |Patrz tabela 1. Patrz tabela 2.
kS czotowego
€421 |szerokosé catkowita b1 | mm 740
= 4.22 | Wymiary widet DIN ISO 2331 gr./szer./dt. | mm 78 x170x 1150
4.25 | Rozstaw widet bs | mm |Patrz tabela 1. Patrz tabela 2.
4.32 | Przeswit nad ziemia centralnie, rozstaw osi m2 | mm 30
< « | dopalet 1000 x 1200 wszerz, B _ B
4.34.1 | Szerokos¢ korytarza W polozeniu uniesionym Ast | mm | 1891/2316 |1967/2392 1967/2392
4.34.2 | Szerokosé korytarza *+ | 00 Palet 800 x 1200 wzdhiz, | | 0 | o0g1/0516 [2167/2592] 2626 |2167/2592 2626 | 2718
w potozeniu uniesionym
4.35 | Promien skretu w potozeniu uniesionym Wa | mm |Patrz tabela 1. Patrz tabela 2.
»|51 | Predkosé jazdy z fadunkiem / bez tadunku, km/h| 6,0/60% 7.5/10,5 10,0/12,5
2 jednostka napedowa z przodu
2 . -
2/51.1 | Predkosé jazdy do tytu | 2 12dunkiem /bez tadunku, widly | | 56 /60 ¢ 7.5/10,5 10,0/12,5
2 Z przodu
; 5.2 Predkosé podnoszenia |z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,04 /0,06
g 5.3 Predkos$¢ opuszczania |z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,05/0,05
Sl58 | Maks. nachylenie z fadunkiem / bez tadunku, % 10/25 9/25
a wartos¢ 5-minutowa
5.10 |Hamulec gtéwny elektryczny
- . Warto$¢ znamionowa przy S2 60
6.1 Silnik trakcyjny min. / Klasa H kW 3,0 4,0
‘E 6.2 Silnik pompy *** wartos¢ znamionowa przy S3 15% | kW 1,3(2,2) 1,3(2,2)
:a) 6.3 Akumulator zgodnie z DIN 43531/35/36 A, B, C, nr B
X -
© Maks. Wymiar komory 212x624x627
g akumulatora **** dt. x szer. x wys. | mm (284x624x627) 284 x 624 x 627 (288 x 628 x 784)
I= . wenx | POJEMNOSE ZNnamionowa dla 24/230-250 ) )
6.4 Napiecie akumulatora 5 godizin V/Ah (315-375) 24 / 315-375 (420-465)
6.5 Masa akumulatora **** | min./maks kg 201/223 270/ 324 (382 / 439)
’ ' ) (270/324)
8.1 Rodzaj sterownika naped tranzystorowy pradu przemiennego
Poziom ci$nienia - o
10.7 akustycznego w miejscu siedziska operatora dB(A) <70

* Obliczenie wartosci AST wykonano przy zatozeniu standardowej konfiguracji wozka z widtami o diugosci 1000 mm i zebami widet o dtugosci 368 mm, podest

uniesiony/opuszczony.

** Obliczenie wartosci AST wykonano przy zatozeniu standardowej konfiguracji wozka z widtami o dtugosci 1150 mm i zebami widet o dtugosci 368 mm, podest

uniesiony/opuszczony lub podest staty.

** W przypadku widet o dtugosci 21600 mm, nalezy zastosowac wartosci podane w nawiasach.
W przypadku opcjonalnych wigkszych komoér akumulatora nalezy zastosowac wartosci podane w nawiasach.
*x Kota samonastawne WT 3020 to kota typu statego.
* 7,5/ 8,5 km/godz. z opcjonalnymi ogranicznikami bocznymi.




CRaWn

Seria WT 3000

Dane techniczne

T la 1 WT 3020-2.0 T la 2 WT 3020-2.0 / WT 3040-2.0
abela podest sktadany, komora akumulatora 250 Ah abela podest sktadany, komora akumulatora 375 Ah
1.6 | Srodek ciezkosci tadunku ¢ mm | 500 | 600 | 600 500 | 600 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1100 | 1200
1.8 | Odlegtos¢ tadunku ' X mm | 740 | 890 | 940 740 | 890 | 940 | 1140 | 1340 | 1540 | 1740 | 1890 | 2140
1.9 | Rozstaw osi 24 y mm | 1193 | 1343 | 1393 1269 | 1419 | 1469 | 1669 | 1869 | 2069 | 2269 | 2419 | 2669
2.1 | Ciezar roboczy ° bez akumulatora kg 551 | 556 | 558 576 | 581 | 583 | 589 | 619 | 631 | 643 | 655 | 671
22 | Obciazenie osi® 2 tadunkiem przéd | kg 1024 | 1121 | 1128 1091 | 1139 | 1198 | 1280 | 1358 | 1414 | 1461 | 1472 | 1538
tyt kg 1751 | 1658 | 1653 1809 | 1767 | 1709 | 1633 | 1585 | 1542 | 1507 | 1507 | 1457
e . przod | kg 623 | 637 | 641 715 | 732 | 737 | 754 | 781 796 | 809 | 820 | 834
23 | Obcigzenie osi ® bez fadunku W | kg | 151 | 142 | 140 186 | 174 | 171 | 159 | 162 | 159 | 158 | 160 | 161
419 Dlugos'f': podest w gorze I mm | 1693 | 1843 | 1893 1769 | 1919 | 1969 | 2169 | 2369 | 2569 | 2769 | 2919 | 3169
' catkowita ®* podest na dole 1 mm | 2152 | 2302 | 2352 2228 | 2378 | 2428 | 2628 | 2828 | 3028 | 3228 | 3378 | 3628
490 Dtugosé elementu podest w gorze 2 mm 693 769
" | czotowego ** podest na dole | lo mm 1152 1120
Wymiary widet DIN ISO 2331 sxe | mm 78 x170 78 x170
4.22 | Dlugos¢ widet | mm [ 100011501200 | [1000[1150 [1200 [ 1400 [ 1600 | 1800 | 2000 [ 2150 | 2400
Diugosc¢ koncowek widet mm 368 368
4.25 | Rozstaw widet bs mm | 520/ 540/560 /670 520/540/560/670
435 | Promien skretu?* podest w gorze Wa mm | 1467 | 1617 | 1667 1543 | 1693 | 1743 | 1943 | 2143 | 2343 | 2543 | 2693 | 2943
podest na dole Wa mm | 1893 | 2043 | 2093 1969 | 2119 | 2169 | 2369 | 2569 | 2769 | 2969 | 3119 | 3369
WT 3040-2.0 Komora akumulatora 375 Ah
Tabela 2 — .
podest z wejsciem tylnym podest z wejsciem bocznym
16 | Srodek ciezkosci tadunku C mm | 600 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1100|1200| 600 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000|1100 | 1200
1.8 | Odlegtosé tadunku ' X mm | 890 | 940 | 1140|1340 | 1540 | 1740|1890 |2140| 890 | 940 | 1140 | 1340|1540 | 1740|1890 | 2140
1.9 | Rozstaw osi 24 y mm | 1419 | 1469 | 1669 | 1869 | 2069 | 2269 | 2419 | 2669 | 1419 | 1469 | 1669 | 1869 | 2069 | 2269 | 2419 | 2669
2.1 | Ciezar roboczy | bez akumulatora kg | 637 | 639 | 645 | 675 | 687 | 699 | 711 | 727 | 873 | 875 | 881 | 911 | 923 | 935 | 947 | 963
22 | Obcigzenie osi | zfadunkiem przod | kg | 1215|1274 11353 | 1430 | 1484 | 1529 | 1540 | 1605 | 1468 | 1526 | 1603 | 1679 | 1731 | 1776 | 1786 | 1850
tyt kg [1746 (1690 [ 1616 | 1570 | 1528 | 1494 | 1495 | 1447 | 1730 | 1673 | 1602 | 1557 | 1516 | 1483 | 1485 | 1437
23 | Obciazenie osi | bezfadunk przéd [ kg | 808 | 812 | 827 | 853 | 866 | 878 | 888 | 901 | 1060 | 1064 | 1077 [ 1102 | 1114 | 1125 | 1134 | 1147
tyt kg | 154 | 151 | 142 | 147 | 145 | 145 | 148 | 150 | 137 | 135 | 128 | 134 | 133 | 134 | 137 | 141
4.19 | Dlugos¢ catkowita 34 ] mm | 2413 | 2463 | 2663 | 2863 | 3063 | 3263 | 3413 | 3663 | 2494 | 2544 | 2744 | 2944 | 3144 | 3344 | 3494 | 3744
4.20 | Dlugos$¢ elementu czotowego 34| |2 mm 1263 1344
Wymiary widet DIN ISO 2331 |sxe [mm 78 x170
4.22 | Dlugosé widet | | [mm][1150]1200] 1400 [ 1600 [ 1800 | 2000 [ 2150 [ 2400 | 1150 [ 1200 [ 1400 | 1600 | 1800 [ 2000 | 2150 | 2400
Diugosc¢ koncowek widet mm 368
4.25 | Rozstaw widet ‘ bs mm 520/540/560/670
4.35 | Promien skretu 2 wa | mm|2152] 2202 ] 2402 | 2602 | 2802 [ 3002 | 3152 [ 3402 [ 2244 [ 2294 [ 2494 [ 2694 | 2894 [ 3094 | 3044 | 3494
WT 3060-2.5 Komora akumulatora 375 Ah
Tabela 3 .
podest sktadany podest z wejsciem tylnym
1.6 | Srodek ciezkosci tadunku c mm | 500 | 600 | 600 | 700 | 800 |1000{1200|1200|1200| 600 | 600 | 700 | 800 {1000 |1200|1200| 1200
1.8 | Odlegtos¢ tadunku ' X mm | 748 | 898 | 948 [1148|1348|1748|1815|1778|1564| 898 | 948 |1148|1348|1748|1815|1778| 1564
1.9 | Rozstaw osi 24 y mm 1277|1427 | 1477 | 1677 | 1877 | 2277 | 2344|2307 | 2093 | 1427 |1477 | 1677 | 1877 | 2277 | 2344|2307 | 2093
2.1 | Ciezar roboczy bez akumulatora kg | 656 | 668 | 671 | 687 | 701 | 730 | 752 | 751 | 745 | 724 | 727 | 743 | 757 | 786 | 808 | 807 | 801
22 | Obciazenie osi 2 tadunkiem przod | kg | 1302 |1355|1426 1522|1600 1717|1553 [1520 1312|1432 |1503| 1597 [1672|1787 | 1622|1590 | 1383
tyt kg |2179]2138|2069 1989|1925 |1837 {2024 | 2055|2257 12116 | 2049 | 1971 {1909 | 1824 | 2011|2042 | 2242
23 | Obciazenie osi bez fadunku przod | kg | 783 | 803 | 808 | 829 | 847 | 877 | 879 | 876 | 857 | 880 | 885 | 904 | 920 | 947 | 948 | 945 | 928
tyt kg | 197 | 190 | 187 | 182 | 178 | 177 | 198 | 200 | 212 | 168 | 166 | 164 | 162 | 164 | 185 | 187 | 197
Dt $é podest w gorze | I mm |1769|1919 (1969 | 2169 | 2369 | 2769 | 3169 | 3169 | 3169
419 ca?l?:\flﬁa 34 podest na dole | I mm | 2228 | 2378 | 2428 | 2628 | 2828 | 3228 | 3628 | 3628 | 3628 2413|2463 2663 | 2863 3263 3663 | 3663 | 3663
420 P]ugos’é elem3e4n- podest w gorze | l2 mm 769 1263
u czotowego podest na dole | I2 mm 1228
Wymiary widet DIN ISO 2331 sxe [mm 78 x180
4.22 | Dlugos¢ widet | mm | 1000|1150 | 1200 | 1400 | 1600 | 2000 | 2400 | 2400 | 2400 | 1150 | 1200 | 1400 | 1600 | 2000 | 2400 | 2400 | 2400
Diugos¢ koncowek widet mm | 360 | 360 | 360 | 360 | 360 | 360 |693*|730*|944**| 360 | 360 | 360 | 360 | 360 | 693* |730**| 944**
4.25 | Rozstaw widet bs mm 520/ 540/680
Promien podestw gorze |[Wa | mm [1551[1701{1751(1951 |2151 | 2551 | 2618 | 2581 | 2367
435 Skf"?tue“ podest nadole |Wa | mm 1977 (2127|2177 | 2377|2577 | 2977 | 3044 | 3007 | 2793 2160|2210 241026103010 3077 3040 2826

"Widty opuszczone +40 mm
2 Widty opuszczone +58 mm
3 Widty opuszczone -18 mm

4 Z opcjonalnym wysuwaniem akumulatora +67 mm
5 WT 3020 z komorg akumulatora 375 Ah -23 kg
5 WT 3020 z komorg akumulatora 375 Ah -23 kg z przodu

* Tylko w przypadku pojedynczych két nosnych
**Tylko w przypadku blizniaczych két nosnych
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CRaWN

Seria WT 3000

Dane techniczne

1.1 Producent Crown Equipment Corporation
1.2 Model WT 3060-2.5

- rodzaj uktadu kierowania elektryczny

.% rodzaj podestu sktadany wejscie tylne

:ﬁ 1.3 Zrédto zasilania elektryczny

§ 1.4 Pozycja operatora stojaca

cxcu 1.5 Udzwig znamionowy Q t 2.5

N 1.6 Srodek ciezkosci tadunku c mm Patrz Tabela 3.
1.8 Odlegtos¢ tadunku w potozeniu uniesionym X mm Patrz Tabela 3.
1.9 Rozstaw osi W potozeniu uniesionym y mm Patrz Tabela 3.
2.1 Ciezar roboczy bez akumulatora kg Patrz Tabela 3.
2.2 Obciazenie osi z tadunkiem, przod/tyt kg Patrz Tabela 3.
2.3 Obciazenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg Patrz Tabela 3.

|31 Opony Vulkollan

§ 3.2 Rozmiar opon przod mm @250x 75

§ 3.3 Rozmiar opon tyt mm ©82x 110

% 3.4 Kota dodatkowe koto samonastawne mm @125 x50

é 3.5 Kota liczba przod/tyt (x = kota napedzane) X+ 2/2

g |36 | Bieznik przod bio | mm 512

©la7 Bieznik tyt b1t | mm 350 /370 /500
4.4 Wysokos¢ podnoszenia h3 mm 125
4.8 Wysokos¢ siedziska wzgledem wysokosci SIP/siedziska hz mm 186 197
4.9 Dzwignia sterowania wysokoscia| w potozeniu jazdy, min./maks. hi4 | mm 1056/1359 1249
415 | Wysokos¢ widet W potozeniu opuszczonym h13 mm 85
4.19 | Dlugosé catkowita w potozeniu uniesionym 11 mm Patrz Tabela 3.
4.20 | Dlugos¢ elementu czotowego w pofozeniu uniesionym 2 mm Patrz Tabela 3.

é 4.21 | Szerokos¢ catkowita b1 mm 740

g 4.22 | Wymiary widet DIN ISO 2331 gr./szer./dt. | mm 78 x 180 x 1150
4.25 | Rozstaw widet bs mm Patrz Tabela 3.
4.32 | Przeswit nad ziemia centralnie, rozstaw osi m2 mm 30
4.34.1| Szerokosé korytarza * aop%?geﬁognxie;zo%%nﬁszerz’ Ast | mm | 1967/2392 -
4.34.2| Szerokosé korytarza ** \‘j'vop%?gei%ouxnﬂe i?o%;vmzcj*uz’ At | mm | 216772592 2626
4.35 | Promien skretu w pofozeniu uniesionym Wa | mm Patrz Tabela 3.

2 51 | Predkosé jazdy : ?gggilaerr% 23@ ij‘gg”g;b w km/h 9,0/125

% 5.1.1 | Predkos¢ jazdy do tytu z tadunkiem / bez tadunku, widty z przodu km/h 9,0/12,5

; 52 Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,04 /0,06

E 5.3 Predkos¢ opuszczania z fadunkiem / bez tadunku m/s 0,05/0,05

g 5.8 Maks. nachylenie z tadunkiem / bez tadunku, wartos¢ 5-minutowa % 8/25

. 5.10 | Hamulec gtéwny elektryczny
6.1 Silnik trakcyjny wartos¢ znamionowa przy S2 60 min. / klasa H kW 4,0

g 6.2 Silnik pompy wartos¢ znamionowa przy S3 15% kW 2,2

£/63 | Akumulator zgodnie z DIN 43531/35/36 A, B, C, nr B

é Maks. Wymiary komory akumulatora *** dt. x szer. x wys. | mm | 284 x 624 x 627 (288 x 628 x 784)

_(% 6.4 Napiecie akumulatora *** pojemnos¢ znamionowa dla 5 godzin V/Ah 24 / 315-375 (420-465)
6.5 Masa akumulatora *** min./maks. kg 270/ 324 (382 / 439)
8.1 Rodzaj sterownika naped tranzystorowy pradu przemiennego
10.7 | Poziom cisnienia akustycznego | w miejscu siedziska operatora dB(A) <70

* Obliczenie wartosci AST wykonano przy zatozeniu standardowej konfiguracji wozka z widtami o dtugosci 1000 mm i zebami widet o dtugosci
368 mm, podest uniesiony/opuszczony.
** Obliczenie wartosci AST wykonano przy zatozeniu standardowej konfiguracji wézka z widtami o dtugosci 1150 mm i zebami widet o dtugosci
360 mm, podest uniesiony/opuszczony lub podest staty.

** W przypadku opcjonalnych wiekszych komdr akumulatora nalezy zastosowac wartosci podane w nawiasach.
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Udzwig

WT 3020 - 2000 kg
WT 3040 - 2000 kg
WT 3060 - 2500 kg

Uktad elektryczny /
akumulatory

Uktad elektryczny pracuja-
cy pod napieciem 24V jest
zasilany przez akumulator o
nominalnej pojemnosci od

wstrzasy dzieki potaczeniu

(podest sktadany).

e Miekka mata podtogowa
ze zintegrowanym czujni-
kiem obecnosci

e Zaawansowana amorty-
zacja podestu

e Catkowicie zawieszona
jednostka napedowa

e Wytrzymate kota samo-
nastawne amortyzujg-

230 Ah do 465 Ah.
Akumulator mozna wyjmowac
pionowo lub poziomo dzieki
opcjonalnym rolkom w jego
komorze.

Wyposazenie
standardowe

1.

Bezobstugowy 3-fazowy
silnik trakcyjny pradu
przemiennego (AC) firmy
Crown

. Uktad hamulcowy e-GEN®

z funkcja regeneratywnego
i bezciernego hamowania
elektrycznego. Hamowanie
mechaniczne stosowane
jest tylko w hamulcu posto-
jowym.

. Dzieki uchwytowi sterujgce-

mu X10® wszystkie funkcje
wozka sg w zasiegu reki
operatora.

. Kompleksowy system

sterowania Crown
Access 12 3®

e Wyswietlacz LCD

e Uruchamianie bezkluczy-
kowe za pomoca kodu
PIN

e Diagnostyka podczas
uruchamiania i w trakcie
pracy

¢ \Wskaznik roztadowania
akumulatora z blokada
podnoszenia

e 3 profile wydajnosci jaz-
dy do wyboru (WT 3040,
WT 3060)

e Licznik godzin pozwa-
lajgcy kontrolowac
poszczegodine elementy
robocze wozka

e Diagnostyka pojazdu
z mozliwoscig rozwig-
zywania problemow
w czasie rzeczywistym

Zawieszenie FlexRide™

minimalizuje wibracje i

ce wstrzasy (WT 3040,
WT 3060)
6. Technologia magistrali CAN
7. Uszczelnione ztgcza
elektryczne DT
8. Ograniczniki boczne o du-
zej wytrzymatosci z miegkki-

mi poduszkami bocznymi

(WT 3040/3060)

9. Wylacznik zasilania
elektrycznego

10. Opona Vulkollan kotfa na-
pedzanego, kota samona-
stawne i kota nosne

11. Pojedyncze kota nosne

12. Blokada ruchu na pochyto-
Sciach

13. kacznik akumulatora
DIN 160 A Schaltbau

14. Wytrzymaty, wzmocniony
zespot widet

15. Wytrzymate podwozie ze
stalowa ostong o grubosci

10 mm

16. katwo demontowalne
pokrywy stalowe, w tym
pokrywa akumulatora
utatwiajgca dostep

17. Inteligentny elektryczny
uktad kierowniczy

(WT 3060)

e Wybor profili dziatania
umozliwiajgcych redukcije
predkosci na zakretach

e Funkcja reakcji dotyko-
wej analizuje warunki
pracy i dostosowuije site
sterowania, umozliwiajgc
optymalng kontrole nad
pojazdem.

e Aktywny uktad trakcyjny
dostosowuje nacisk
kofa napedzanego
w zaleznosci od
zmiany obcigzenia.

e Bezobstugowy 3-fazowy
silnik sterujacy pradu
przemiennego (AC)

18. Przetacznik ,Zajac/Zétw”

Seria WT 3000

19.

oferuje dwa zaprogramo-
wane poziomy predkosci
jazdy.

Rampa wejscia palety

Wyposazenie dodatkowe

1.

8.
9.
10.
11.

12.
13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.

21.

Inteligentny elektryczny
uktad kierowniczy

(WT 3040)

. Podest staty z wejsciem

tylnym (WT 3040,

WT 3060)

Podest staty z wejsciem
bocznym (WT 3040)
Uktad FlexRide™ z re-
gulacja wzgledem wagi
(dot. podestu z wejsciem
tylnym)

. Sktadany stopien z pore-

Czg oparcia zapewniajgcy
wigkszy zasieg operatora
(dot. podestu z wejsciem
bocznym)

Dilugos¢ widet i opcje
rozstawu

Komora akumulatora do
akumulatoréw o pojemno-
$ci 315-375 Ah (WT 3020)
oraz 0 pPojemnosci
420-465 Ah (WT 3040,
WT 3060)

Wysuwanie akumulatora
(dtuzszy element czotowy)
Opcje ztacza akumulatora
Opony napedowe
gumowe, gumowane,
typu Pevodyn Soft lub
supertrac

Blizniacze kota nosne
(Srednica) 82 x 82 mm
Wytrzymate, state kota sa-
monastawne, pojedyncze
lub podwdjne
Przystosowanie do pracy
w chtodni i zabezpieczenie
antykorozyjne
Dostosowanie do systemu
InfoLink®

Oddzielne zasilanie 12 V
Zasilanie 24 V

Stacyjka lub klawiatura
Opcije oparcia tadunku
Dzwigkowy sygnat jazdy
Ograniczniki boczne

o duzej wytrzymatosci

z migkkimi poduszkami
bocznymi (WT 3020)

Rura do montazu akceso-
riow Work Assist™

Informacje techniczne

22.

Akcesoria Work Assist™

e Taca tadunkowa

e Kieszenie na drobiazgi

e Uchwyt na napdj

e Uchwyt na worek na
Smieci

e Uchwyt na skaner

e Mafa, Srednia i duza
podktadka do pisania
z klipsem

e Uchwyty do terminali

WMS

23. Specijalny lakier

24. Spawane oznaczenia na
widtach

25. Przystosowanie do aku-
mulatora litowo-jonowego

26. Wytrzymate kota samo-
nastawne amortyzujgce
wstrzasy (WT 3020)

27. Swiatta btyskowe

Uktad elektryczny

Uktad elektryczny pracujacy
pod napieciem 24 V, zarza-
dzany przez kompleksowy
uktad sterowania Access 1

2 3 firmy Crown. Praktycznie
bezobstugowy silnik trakcyjny
pradu zmiennego o duzym
przyspieszeniu i doskonate;
sterownosci przy kazdej pred-
kosci. Czujniki monitorujgce
parametry funkcjonalne, w tym
sterowanie i predkos¢ oraz
automatycznie dostosowujgce
ustawienia operacyjne w zalez-
nosci od warunkow.

Korpus woézka
Zaprojektowany do wykony-
wania ciezkich prac zata-
dunkowych/roztadunkowych
korpus wdzka wzmocniony
jest 10-milimetrowym obrze-
zem osfaniajgcym zespot
napedowy i elementy kot
samonastawnych. 12-milime-
trowe obrzeze ostania aku-
mulator i uktad podnoszacy.
Profilowane obrzeze zapewnia
wiekszy przeswit nad ziemig
podczas pracy na rampach.
Zdejmowane pokrywy stalowe
zabezpieczajg wewnetrzne
podzespoty przed uderzenia-
mi, umozliwiajac jednoczesnie
tatwy dostep w celu wykona-
nia konserwaciji.



Stanowisko operatora

i elementy sterujace

Seria WT 3000 tgczy w sobie
liczne funkcje zwiekszajace
komfort i wydajnos¢ pracy
operatora.

Sktadany podest z zawiesze-
niem FlexRide™ ogranicza
odczuwane przez operatora
wstrzasy o ponad 80%. Dzieki
temu nie trzeba redukowac
predkosci, przejezdzajac
przez ptyty dokowe. Trwate
zawieszenie podestu nigdy
nie wymaga regulacii i jest
wyposazone w tranzystoro-
we przetgcezniki indukeyjne
ograniczajgce przenikanie
zanieczyszczen i tym samym
zapewniajgce niezawodnosé.
Wytrzymate ograniczniki
boczne obejmuja solidne,
50-milimetrowe rury stalowe

i mocny mechanizm mocujgcy
typu C. Migkkie, poliuretano-
we oparcia boczne stanowig
doskonate podparcie i za-
pewniaja wygode. Solidne
ograniczniki boczne mozna
tatwo sktadac i rozktadac, co
utatwia wchodzenie i wycho-
dzenie. Jestesmy tak pewni
ich wytrzymatosci i trwatosci,
ze zostaty objete gwarancjg na
caly okres trwatosci uzytkowej
wadzka uzytkowanego przez
pierwszego wiasciciela.
Modele z podestem statym
posiadajg przetgcznik zabez-
pieczajacy preta wejsciowego,
ktory ostrzega operatora,

jesli jego stopa wystaje poza
ostony przedziatu operatora.
Jesli operator stanie na precie
wejsciowym, wozek stopnio-
wo zatrzyma sie na dystansie
maks. 10 m w zaleznosci

od predkosci jazdy, wtaczy
alarm dzwiekowy i wyswietli
komunikat ,ENTRY BAR” na
wyswietlaczu wozka.

Niski, waski i zaokraglony sto-
pien umozliwia tatwe wsiada-
nie i wysiadanie. Podest przy
tylnym wejsciu posiada duze,
boczne poduszki zapew-
niajgce miekkie oparcie dla
stojgcego operatora.
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Konturowane, wyscietane
oparcie na podescie z wej-
$ciem bocznym zapewnia
miekka powierzchnie, o ktéra
mozna sie oprzec.
Regulowany w zaleznosci od
obcigzenia podest FlexRide™ —
opcjonalny w modelu z
wejsciem tylnym — zapewnia
wygode dzieki regulacji zawie-
szenia w zaleznosci od wagi
operatora.

Dzwignia sterowania X10®
zaprojektowana tak, aby
umozliwia¢ obstuge wszyst-
kich funkcji jedna reka, a takze
zwieksza mozliwosci obstugi
operatora w bocznej pozycii
stojacej, zapewniajgc mak-
symalng widocznos¢ w obu
kierunkach jazdy. Ergonomicz-
ne pokretto zmiany kierunku
jazdy obstugiwane kciukiem
umozliwia precyzyjne kiero-
wanie pojazdem. Uchwyty

sg pokryte warstwg uretanu
zapewniajgcego izolacje przed
zimnem i drganiami. Wbu-
dowane przyciski klaksonu
utatwiajg jego obstuge. Prze-
tacznik ,zajgc/zétw” obstuguje
dwa programowalne poziomy
jazdy. Dzieki temu operatorzy
moga dobiera¢ ustawienia w
zaleznosci od doswiadczenia
i wymagan danego zadania.
Nisko mocowana podstawa
pokretta zapewnia najwiekszg
w swojej klasie przestrzen na
stopy przy obstudze w trybie
pieszym (podest ztozony).
Zapewniony elektroniczny
uktad kierowniczy zwieksza
zwrotnos¢ i czutos¢ wozka na
polecenia, nawet przy duzym
obcigzeniu. Inteligentna funk-
cja reakcji dotykowej analizuje
warunki pracy i dostosowuje
site sterowania, co zapewnia
kierowcy wieksza pewnosé
podczas obstugi. Sterowanie
elektroniczne, w potgczeniu

z aktywnym ukfadem trakcyj-
nym i regulacja predkosci na
nieréwnych powierzchniach,
zapewnia najlepsze osiagi
jazdy przy zachowaniu bezpie-
czenstwa.

System zarzadzania jakoscia speinia

| so 9001 wymagania normy w zakresie projektu,
rozwoju, produkdji, sprzedazy | wsparcia
produktu w branzy pojazdéw przemysiowych.

Seria WT 3000

Wszechstronny system
sterowania Access 1 2 3°
Technologia Access 1 2

3 firmy Crown zapewnia
optymalne osiagi i kontrole
nad pojazdem dzieki inter-
fejsowi komunikacyjnemu

dla operatoréw i technikdw
serwisowych, inteligentnej ko-
ordynacji uktadéw wdzka oraz
Uproszczonemu Serwisowi

z zaawansowanymi funkcjami
diagnostycznymi.
Wyswietlacz obejmuje w petni
funkcjonalne poktadowe
narzedzie serwisowe, za
pomoca ktérego technicy
serwisowi moga przegladac
dane wejsciowe i wyjsciowe
podczas pracy woézka. Czyn-
nosci diagnostyczne wykonuje
sie bez uzycia laptopa czy
zewnetrznego narzedzia ser-
wisowego. Funkcje wyswie-
tlacza obejmujg takze historie
ostatnich 16 koddw zdarzen.
Wyswietlacz posiada wygod-
ny interfejs (godziny pracy,
poziom natadowania akumula-
tora, komunikaty dla operato-
ra, kody zdarzen), informujacy
operatora na biezgco o wszel-
kich zmianach wptywajacych
na dziatanie wozka i umozli-
wiajgcy wybor sposrod trzech
(jesli sa aktywne) profili pracy
(3040/3060).

Przy uzyciu wyswietlacza
mozna réwniez dostosowac
osiggi wozka do specyfiki
pracy lub potrzeb konkretnego
operatora. Ponadto kazdemu
operatorowi mozna przypisac¢
kod PIN (do 25 koddw) oraz
jeden z wczesniej zaprogra-
mowanych profili pracy.

Zawieszenie zespotu
napedowego

Zawieszenie zespotu nape-
dowego sktada sie z chromo-
wanych tfoczysk i szczelnych,
zsuwanych tulei zapewniajg-
cych trwatos¢ bez koniecz-
nosci regulacji. Zawieszenie
umozliwia ruch w zakresie

60 mm przy statym nacisku

CRAOWN

Informacje techniczne

kota napedzanego, co zapew-
nienia znakomite osiggi na po-
chytosciach. W potgczeniu ze
sprezynowymi kotami samo-
nastawnymi uktad ten redu-
kuje wstrzgsy oddziatujgce na
podwozie, elementy skltadowe
i operatora. Aktywny uktad
trakcyjny stanowigcy standar-
dowe wyposazenie wozkow
sterowanych elektronicznie,
regulujac cisnienie hydraulicz-
ne zwieksza wydajnosc¢ jazdy.
Redukcja zeslizgu i ulepszone
hamowanie sg przydatne
zwtaszcza na stromych lub
mokrych rampach.

Uktad hamulcowy e-GEN®
Moc silnika jezdnego o duzym
momencie obrotowym wyko-
rzystywana jest do zatrzymy-
wania wézka oraz utrzymy-
wania go w bezruchu, az do
momentu rozpoczecia jazdy
przez operatora — nawet na
pochytych nawierzchniach.
Uktad ten eliminuje koniecz-
nosc¢ regulacji i ogranicza licz-
be zuzywalnych elementow,
zapewniajgc bezobstugowg
eksploatacje przez caty okres
uzytkowania waézka.
Automatyczny hamulec posto-
jowy wigcza sie po zatrzy-
maniu wozka i opuszczeniu
go przez operatora lub po
odtgczeniu zasilania.

Przepisy bezpieczenstwa
Pojazd spetia wymagania
europejskich norm bezpie-
czenstwa.

Podane wymiary i osiggi moga
sie rozni¢ ze wzgledu na
tolerancje produkcyjne. Para-
metry uzytkowe podano dla
przecietnej wielkosci pojazdu
i zalezg one od masy, stanu
pojazdu, jego wyposazenia
oraz warunkéw w miejscu
pracy. Produkty i specyfikacje
firmy Crown moga ulegac
zmianom bez powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Niemcy

WWW.Crown.com
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