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WP 3200 Seria

Dane techniczne

11 Producent Crown Equipment Corporation
Z |12 Model WP 3210-1.6
= |13 Zrédto zasilania elektryczny
;§ 1.4 Pozycja operatora piesza
§ 1.5 Udzwig znamionowy Q t 1,6
5 |16 Srodek ciezkosci tadunku c mm patrz tabela 1
N 1.8 Odlegtos¢ tadunku w potozeniu uniesionym X mm patrz tabela 1
1.9 Rozstaw osi' w potozeniu uniesionym y mm patrz tabela 1
© 2.1 Ciezar roboczy bez akumulatora kg patrz tabela 1
& |22 L . z obciazeniem przéd / tyt kg patrz tabela 1
> Obciazenie osi — :
2.3 bez obcigzenia przod / tyt kg patrz tabela 1
3.1 Opony Vulkollan + PU
3 3.2 R . przod mm @230 x 70
g Qlag | ozmaropon i mm 082 x 100
<9
\é % 3.4 Kota dodatkowe kota samonastawne mm 2x @90 x 50
8 L1385 Kota liczba (x=napedzane) przod/tyt Ix+2/2
O |36 L przéd bio mm 484
Bieznik
3.7 tyt [oFp mm 350 /370 /500
4.4 Wysokos¢é podnoszenia hs mm 125
49 |Ychwyt sterowania w polozeniu jazdy, min./maks. hre mm 780/ 1156 (1188)
wysokoscig
415 | Wysokos¢ widet w potozeniu opuszczonym hig mm 86
4.19 Dtugosé catkowita Iy mm patrz tabela 1
% 4.20 Diugosé elementu czotowego I, mm 500
§ 4.21 Szerokos¢ catkowita 2 b, mm 720
= |4.22 |Wymiary widet DIN ISO 2331 gr./szer./dt. mm 74 x 170 x 1150
4.25 | Rozstaw widet bs mm 520/540/ 670
4.32 Przeswit nad ziemia Srodek rozstawu osi m, mm 28
4.34.1 | Szerokosé korytarza * do palet 1000 x 1200 wszerz* A mm 1948
4.34.2 | Szerokos¢ korytarza ** do palet 800 x 1200 wzdtuz* A mm 1926
4.35 Promien skretu’ W potozeniu uniesionym W, mm patrz tabela 1
5.1 Predkos¢ jazdy® z fadunkiem / bez tadunku km/godz. 6,0/6,0
> o |51.1 | Predkos¢ jazdy do tylu® z fadunkiem / bez tadunku km/godz. 6,0/6,0
g § 5.2 Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,04 /0,05
g ‘5‘ 5.3 Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,05/0,05
& °l58 Maks. Nachylenie z tadunkiem / bez fadunku, wartos¢ 5-minutowa % 10/25
5.10 Hamulec gtéwny elektryczny
> 6.1 Silnik trakcyjny wartos$é znamionowa przy S2 60 min kW 1,2
L;) 6.2 Silnik pompy Wartos¢ znamionowa przy S3 10% kKW 1,0
% 6.3 | Akumulator zgodnie z DIN 43531/35/36 A, B, G, rr. | I iv‘;zse“ X1 mm 146 x 660 x 6043
é 6.4 Napiecie akumulatora Pojemnosc¢ znamionowa Ks V/Ah 24 /150
D 65 Masa akumulatora kg 125 -160
8.1 Jednostka napedowa tranzystorowa
Tabela 1 WP 3210-1.6
1.6 | Srodek ciezkosci fadunku mm 400 500 600 600 600 700
1.8 | Odlegtosc tadunku’ w potozeniu uniesionym mm 556 756 906 956 1056 1156
1.9 |Rozstaw osi’ W potozeniu uniesionym mm 897 1097 1247 1297 1397 1497
2.1 | Ciezar roboczy bez akumulatora kg 279 283 288 290 293 295
2.2 | Obciazenie osi Z tadunkiem przod | kg 579 695 728 779 869 840
tyt kg 1456 1344 1316 1267 1180 1211
L. . przéd | kg 301 322 335 339 347 353
2.3 | Obciazenie osi bez tadunku i kg 134 117 109 106 103 99
4.19 | Dlugosé catkowita I mm 1300 1500 1650 1700 1800 1900
4.22 | Wymiary widet dt. mm 800 1000 1150 1200 1300 1400
4.35 | Promien skretu' W potozeniu uniesionym W, mm 1080 1280 1430 1480 1580 1680
* Aq wyliczenia w oparciu o widty diugosci 1000 mm T Widty opuszczone + 61 mm
** Ag wyliczenia w oparciu o widty diugosci 1150 mm 2 Z oparciem fadunku + 12 mm
3 Uktad A, typ ogniw wg BS
4 Widly podniesione
5

5.1 = Jednostka napedowa z przodu / 5.1.1 = Widty z przodu
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WP 3200 Seria

Dane techniczne

1.1 Producent Crown Equipment Corporation
& |12 Model WP 3215-1.6 \ WP 3220-2.0
s 13 Zrédto zasilania elektryczny
:é 1.4 Pozycja operatora piesza
g‘ 1.5 Udzwig znamionowy Q t 1,6 ‘ 2,0
< |16 Srodek cigzkosci tadunku c mm patrz tabela 1
S [1.8 Odlegtosé tadunku w potozeniu uniesionym X mm patrz tabela 1
1.9 Rozstaw osi w potozeniu uniesionym y mm patrz tabela 1
2.1 Ciezar roboczy bez akumulatora kg patrz tabela 1
8 12.2 .. . z obcigzeniem przod / tyt kg patrz tabela 1
§ 2.3 Obciazenie osi bez obcigzenia przod / tyt kg patrz tabela 1
3.1 Opony Vulkollan + PU
3 3.2 R . przéd mm @250 x 85
22833 ozmiar opon tyi mm 082x110
%% 3.4 Kota dodatkowe kota samonastawne mm @ 90 x 50
8 £13.5 Kota liczba (x=napedzane) przdd/tyt X+ 2/2
O |36 Biesnik przéd bo mm 476
3.7 tyt b mm 350/ 370/500
4.4 Wysokos¢é podnoszenia hs mm 130
4.9 ‘I’Jv(;rslmés:gowanla w potozeniu jazdy, min./maks. Nis mm 780/ 1197 (1268)
4.15 |Wysokos¢ widet w potozeniu opuszczonym hig mm 83
4.19 |Dilugosé¢ catkowita Iy mm patrz tabela 1
g 4.20 E;l;?:vtggeéiﬂeentu w potozeniu opuszczonym lp mm 546 (611) 611 (686)
; 4.21 Szerokos¢ catkowita b, mm 712
= 4.22  |Wymiary widet DIN ISO 2331 gr./szer./dt. mm 77 x170x 1150
4.25 |Rozstaw widet bs mm 520/ 540/ 670
4.32 Przeswit nad ziemia Srodek rozstawu osi my mm 28
4.34.1 |Szerokos¢ korytarza“4%% |do palet 1000 x 1200 wszerz 13 A mm 1964 2029
4.34.2 |Szerokos¢ korytarza™4%¢ | do palet 800 x 1200 wzdtuz ® A mm 1941 2006
4.35 |Promien skretu w potozeniu uniesionym W, mm patrz tabela 1
5.1 Predkos¢ jazdy 2 z fadunkiem / bez tadunku km/godz. 55/6,0
> o|5.1.1 |Predkos¢ jazdy do tytu'? |z tadunkiem / bez tadunku km/godz. 5,5/6,0
E § 5.2 Predkos¢ podnoszenia z fadunkiem / bez tadunku m/s 0,04 /0,06
g =153 Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,06 /0,06
o >l58 Maks. Nachylenie z tadunkiem / bez fadunku, wartos¢ 5-minutowa % 10/ 25
5.10 |Hamulec giéwny \ elektryczny
2 |6.1 Silnik trakcyjny Warto$¢ znamionowa przy S2 60 min / klasa H kKW 1,5
g 6.2 Silnik pompy wartos¢ znamionowa przy S3 15% kW 1,3
% 6.3 Akumulator zgodnie z norma DIN 43531/35/36 | dt. x szer. x mm 146 x 660 x 604 1° 212 x 624 x 627"
© A B, C, nr. Wys. (212 x 624 x 627) " (284 x 624 x 627) "
Z (6.4 Napiecie akumulatora Pojemnos¢ znamionowa Ks V/Ah 24 /150 (250) 24 /250 (375)
B |65 Masa akumulatora kg 153 (212) 212 (309)
8.1 Jednostka napedowa tranzystorowa
Tabela 1 WP 3215-1.6 WP 3220-2.0
1.6 |Srodek ciezkosci tadunku \c mm| 400 | 500 | 600 | 600 | 400 | 500 | 600 | 600 | 700 | 800 | 800 | 900 | 1000 | 1200
1.8 |Odlegtos¢ fadunku' |uniesiony X mm| 544 | 744 | 894 | 944 | 544 | 744 | 894 | 944 | 1144 | 1244 | 1344 | 1544 | 1744 | 2144
1.9 |Rozstaw 0si2?45¢ |uniesiony y mm| 900 | 1100| 1250| 1300 965 | 1165| 1315| 1365 | 1565 | 1665 | 1765 | 1965 | 2165 | 2565
2.1 |Ciezar roboczy® |bez akumulatora kg | 315 | 320 | 323 | 325 | 315 | 320 | 323 | 325 | 334 | 349 | 354 | 366 | 383 | 407
22 |Obcigzenie osi® |z ladunkiem przéd| kg | 562 | 606 | 670 | 670 | 725 | 788 | 829 | 881 | 955 | 959 | 1020 | 1069 | 1030 | 940
tyt | kg | 1506| 1467| 1406| 1408| 1802 | 1744 | 1706 | 1656 | 1591 | 1597 | 1546 | 1509 | 1395 | 1209
2.3 |Obciazenie osi® bez fadunku przdd | kg | 331 | 344 | 356 | 358 | 394 | 409 | 417 | 421 | 436 | 444 | 454 | 467 | 483 | 504
tyt | kg | 127 | 119| 110 | 110| 183 | 123 | 118 | 116 | 110 | 112 | 112 | 111 | 112 | 115
4.9 |Dlugosc catkowita| . sony 1, | mm| 1346 1546| 1696| 1746| 1411| 1611] 1761 | 1811| 2011| 2111 | 2211 2411 | 2611 | 3011
4.22 |Wymiary widet | mm| 800 | 1000| 1150| 1200 800 | 1000 | 1150 1200 | 1400 | 1500 | 1600 | 1800 | 20007| 2400°
4.35 | Promien skretu?2458uniesiony W, mm | 1088| 1288 1438] 1488] 1153 | 1353 | 1503 | 1553 | 1753 | 1853 | 1953 | 21563 | 2353 | 2753

FN I O

Widty opuszczone +56 mm

Widly opuszczone +72 mm

Widty podniesione +16 mm

z opcjonalnym mechanizmem wysuwania
akumulatora +32 mm

z opcjonalnym oparciem tadunku +50 mm

dodac 65 mm w przypadku komory 250 Ah w WP 3215;
dodac 75 mm w przypadku komory 375 Ah w WP 3220

Nosnos¢ ograniczona do 1830 kg
Nosnos¢ ograniczone do 1500 kg

Wszystkie masy dotycza matych komor akumulatora

10 Uktad A, typ ogniwa wg BS
11 Uktad B, typ ogniwa wg DIN 43535
12 5.1 = Jednostka napgdowa z przodu / 5.1.1 = Widly z przodu
13 Widty uniesione
* Aq wyliczenia w oparciu o widty dtugosci 1000 mm
** A wyliczenia w oparciu o widty dtugosci 1150 mm

W przypadku opcjonalnych wiekszych komaér akumulatora
zastosuj wartosci podane w nawiasach.



Wyposazenie standardowe

1. X10® uchwyt sterujgcy zapew-
nia, ze wszystkie funkcje woz-
ka sg w zasiegu reki operatora

2. Uktad napedowy pracujacy pod
napieciem 24 V z bezpieczni-
kiem

3. e-GEN® Uktad hamulcowy
z funkcja regeneratywnego
i bezciernego hamowania

4. Elektryczny hamulec postojowy

5. Bezobstugowy 3-fazowy silnik
trakeyjny pradu przemiennego
(AC)

6. Komora akumulatora 150 Ah
(WP 3210, WP 3215);

Komora akumulatora 250 Ah
(WP 3220)

7. Przelacznik Zajac/Z6tw oferuje
dwa zaprogramowane pozio-
my predkosci jazdy

8. Kontrola predkosci zalezna od
potozenia

9. Jazda przy ustawieniu dyszla
w pionie

10. Stacyjka

11. Przycisk klaksonu w kazdym
uchwycie

12. kacznik akumulatora
SBE 160 czerwony

18. Wytacznik awaryjny

14. Koto napedzane i pojedyncze
kota nosne z tworzywa
Vulkollan

15. Sprezynowe, obrotowe kota
z poliuretanu

16. Awaryjny przetacznik cofania

17. Wskaznik roztadowania aku-
mulatora z blokada podnosni-
ka i zintegrowanym licznikiem
motogodzin oraz wyswietla-
niem kodow bfeddw

18. Blokada ruchu na pochytosciach

19. Pokrywy stalowe

20. Wskazniki na koricéwkach
widet

Wyposazenie dodatkowe

1. Komora akumulatora 250 Ah
(WP 3215);
Komora akumulatora 375 Ah
(WP 3220)

2. kacznik akumulatora DIN 160 A

3. Temperatura robocza w
chtodni -30 °C (WP 3215, WP
3220)

4. Dtugosc¢ widet i opcje rozstawu

5. Funkcja wysuwania akumu-
latora z obu stron (tylko w
komorach 250 Ah i 375 Ah;
zwieksza dtugosc czotowg o
32 mm; brak w wersji z opar-
ciem fadunku)

6. Guma kofa napedowego
@250 x 100 mm

WP 3200 SPEC PL 06/21
M03423-007-10
Wydrukowano w Niemczech

7. Guma nacinana kota
napedowego @ 250 x 100 mm
(WP 3215, WP 3220)

8. Kofo napedowe Supertrac®
@250 x 85 mm

9. Blizniacze kota nosne
@ 82 x 82 mm, Vulkollan®

10. Poktadowy prostownik 35 Amp
(WP 3210)

11. Uszczelniany, poktadowy pro-
stownik 30 Amp (WP 3215,
WP 3220; tylko w przypadku
komor 150 Ah oraz 250 Ah)

12. Klawiatura

13. InfoLink® odczyt (WP 3210
wymaga oparcia fadunku)

14. Oparcie tadunku
(WP 3215, WP 3220, tylko
przy windzie uniesionej,
zwigksza dtugos$c czotowg o
50 mm) (WP 3210 zwigksza
szerokosc¢ catk. 0 12 mm)

15. Pas stabilizujgcy tadunek

16. Oznaczenia spawanych widet

17. Rolki do umieszczania palet
(tylko w przypadku pojedyn-
czych kot obcigzonych)

18. Akcesoria Work Assist™

19. Przystosowanie do akumula-
tora litowo-jonowego

20. Specjalny lakier

Rama i podwozie
Zoptymalizowana stalowa rama
podwozia i modutu widet objeta
5-letnig gwarancjg. Zdejmowane
pokrywy stalowe zabezpieczajg
wewnetrzne podzespoty przed
uderzeniami, umozliwiajac jedno-
czesnie tatwy dostep do nich w
celu konserwacji.

Kota i opony

Regulowane ogumienie polime-
rowe kot obrotowych zapewnia
doskonatg przyczepnosc¢ kota
napedowego oraz optymalng
stabilnos¢ wodzka. Kota obciag-
zone Vulkollan posiadajg ostony
chronigce tozyska przed uszko-
dzeniem.

Uktad elektryczny oraz
hamowanie e-GEN®
Wysokowydajny uktad elektrycz-
ny 24V zapewnia optymalng
predkosc¢ jazdy i podnoszenia.
Sterowanie tranzystorowe zabez-
pieczono przed zanieczyszczenia-
mi, pytem i wilgocia, zapewniajac
bezproblemowe uzytkowanie.
Poktadowy ukfad diagnostyczny
ogranicza czas rozwigzywania
probleméw do minimum. Opcjo-
nalny uchwyt oferuje wiele pozio-

System zarzadzania jakoscia spefnia

|so 9001 wymagania normy w zakresie projektu,
rozwoju, produkeji, sprzedazy | wsparcia
produktu w branzy pojazdow przemysiowych.

WP 3200 Seria

mow wydajnosci, ktére mozna
dostosowac do wymagan klienta
oraz danego zastosowania.

Uktad hamulcowy e-GEN®
wykorzystuje moc silnika jezdnego
pradu przemiennego o0 duzym mo-
mencie obrotowym do zatrzymy-
wania wozka oraz utrzymywania
go w bezruchu, az do momentu
rozpoczecia jazdy przez operatora
— nawet na pochytych nawierzch-
niach.

Jednostka napedowa
Wysokowydajna przektadnia gene-
ruje minimum hatasu. Wytrzymaty
zestaw trybdw walcowych zapew-
nia bezproblemowe uzytkowanie

i dtuga zywotnos¢. Tranzystorowy
modut sterowania dziata w po-
taczeniu z silnikiem napedowym
pradu przemiennego, zapewniajac
szybkie przyspieszenie i doktadne
sterowanie.

Akumulator i prostownik
Akumulator umieszczono w bez-
pieczny sposob w petni zamknietej
komorze. Akumulator i facznik sg
tatwo dostepne. Pokrywe akumu-
latora mozna z tatwoscig odgiac
na zawiasach i zdjgé.

Dostepne sg opcjonalne poktado-
we prostowniki.

Uktad hydrauliczny podnosze-
nia

Wysokowydajny silnik hydrau-
liczny ze zintegrowang pompg i
zbiornikiem zapewniajg wydajnosé
i trwatos¢. Zawor sterowania
przeptywem zapewnia ptynne
opuszczanie nawet przy maksy-
malnym obcigzeniu wdzka. Zawor
nadmiarowy chroni komponenty i
podwozie przed przecigzeniem.
Wytacznik graniczny podnoszenia
pozwala unikng¢ niepotrzebnego
zuzycia energii, ogranicza ilos¢
generowanego hatasu oraz zabez-
piecza potaczenia linkowe przed
nadmiernym naprezeniem.

Elementy sterujace operatora
Whytrzymaty uchwyt sterujgcy X10©
wozka WP zaprojektowano w taki
sposob, aby zapewniat optymalny

promien skretu przy niskiej siine
nacisku sterowniczego. Wszyst-
kie przyciski sterowania mozna
obstugiwa¢ dowolng rekg i sg
one dostgpne przy minimalnym
ruchu reki oraz nadgarstka.
Przyciski klaksonu zintegrowa-
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Informacje techniczne

no z uchwytami. Ergonomiczne
pokretto zmiany kierunku jazdy
obstugiwane kciukiem umozliwia
precyzyjne sterowanie predkoscia.
Przetacznik zajac/zotw pozwala
operatorowi dostosowac zakres
predkosci ruchu do warunkéw
uzytkowania.

Kontrola predkosci zalezna od
potozenia

Podczas pracy w ciasnych
miejscach, takich jak alejki skle-
poéw detalicznych czy wnetrza
samochododw ciezarowych lub
wind, operator ma mozliwosc
przesuwania podstawy pokretta
ze strefy jazdy do strefy kontroli
predkosci zaleznej od potozenia.
Predkos¢ jazdy w kierunku widet
zostanie wowczas automatycznie
zmniejszona do 1,5 km/godz. bez
koniecznosci zatrzymywania sie

i wydawania dalszych polecen
przez operatora. Zapewnia to
ptynng i wydajna prace bez
niezamierzonych przerw i nagtych
przestojow.

Jazda przy ustawieniu dyszla
w pionie

Funkcja jazdy przy ustawieniu
dyszla w pionie zapewnia jeszcze
wieksza funkcjonalnos¢. Po jej
uruchomieniu wézek mozna
poruszac z predkoscig do 1,5 km/
godz. w gornej strefie hamowania
poprzez przytrzymanie przetacz-
nika ruchu w zgdanym kierunku.
Dzieki redukcji promienia skretu
wozka rozwigzanie umozliwia
operatorom tatwy transport palet,
a jednoczesnie zmniejsza koszty
wynikajgce z uszkodzenia towa-
row.

Przepisy bezpieczenstwa
Pojazd spetnia wymagania euro-
pejskich norm bezpieczenstwa.
Podane wymiary i osiagi moga sie
rozni¢ ze wzgledu na tolerancje
produkcyjne. Parametry uzytkowe
podano dla przecigtnej wielkosci
pojazdu i zalezg one od masy,
stanu pojazdu, jego wyposazenia
oraz warunkow w migjscu pracy.
Produkty i specyfikacje firmy
Crown moga ulega¢ zmianom bez
powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Niemcy

Www.crown.com



