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kompletacji zamowien ze
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Seria LP 3500

Dane techniczne

1.1 Producent Crown Equipment Corporation
e | 1.2 | Model LP 3510-1.0 LP 3520-1.0
'S, | 1.3 | Naped elektryczny
_qi 1.4 | Typ operatora wbzek podnoénikowy do kompletaciji
& [ 1.5 | Udzwig Q t 1,0
§ 1.6 | Srodek cigzkosci c mm 600
18 Odlegto$¢ tadunku w potozeniu podniesionym X mm 153 165*
1.9 | Rozstaw osi w potozeniu podniesionym y mm 1285
2.1 Masa bez akumulatora kg 1227 1417 1297 1437
=122 | Obciazenie osi z tadunkiem, przéd kg 374 440 368 399
© z tadunkiem, tyt kg 2316 2445 2392 2501
= L ) bez tadunku, przéd kg 946 1115 940 980
2.3 | Obciazenie osi
bez tadunku, tyt kg 654 675 730 830
3.1 Typ ogumienia Vulkollan
'GE) 3.2 Rozmiar kbt przéd mm @310 x 100
."é 3.3 tyt mm @200 x 105
3 3.5 | Kota liczba (x=napedz.) przodityt 1x /2
Olas6 ] przéd b10 mm srodek
37 | Rozstawkol tyt b1l | mm 820
4.2 | Maszt wys. w stanie ztozonym h1 mm 1420 2300 1420 2300
4.4 | Wysokos¢ podnoszenia h3+h9+h13 | mm 1025 1620 1845 2440
4.5 | Maszt wys. w stanie wysunietym h4 mm 2380 3855 2380 3855
4.7 | Wys. gbrnej ostony operatora hé mm - 2300 - 2300
4.8 | Wys. stanowiska operatora w potozeniu opuszczonym h7 mm 235
4.11 | Dodatkowe podniesienie h9 mm - 800
4.14 | Wysokos¢ stanowiska operatora| w potozeniu podniesionym h12 mm 1195 1790 1195 1790
4.15 | Wysoko&¢ widet w potozeniu opuszczonym h13 mm 65 85**
4.19 | Dtugos¢ catkowita 11 mm 2948 2880*
4.20 | Dtugos€ do czota widet 12 mm 1718 1730
§ 4.21 | Szerokoé¢ catkowita przéd/tyt b1/b2 mm 950
; 4.21a| Szerokosc¢ catkowita podest operatora mm 930
= ) ) w standardzie gr.xsz. xdt.| mm 35x 100 x 1230 55 x 160 x 1150***
4.22 | Wymiary widet diugosci opcjonalne | mm 830/1030 800 /1000
4.24 | Szeroko$¢ karetki widet b3 mm - 640/ 760****
4.25 | Szeroko$¢ na widtach b5 mm 560 / 650 560 / 680 ***
4.27 | Szerok. na rolkach prowadzacych b6 mm 1020
4.31 | Prze$wit nad podtozem z tadunkiem, pod masztem m1 mm 65
4.33 | Szeroko$¢ korytarza roboczego | w poprzek 1000 x 1200 Ast mm 1400 »
4.34 | SzerokoSc¢ korytarza roboczego | w poprzek 800 x 1200 Ast mm 1400 o
4.35 | Promien skretu w potozeniu podniesionym Wa mm 1589
4.4 Szeroko$é ko:y{arza do w poprzek 1000 x 1200 Ast3 3088 A 3100
przenoszenia w poprzek 800 x 1200 Ast3 2915 A 2925
;i 5.1 Predko&¢ jazdy z tadunkiem/bez tadunku km/h 9,5/10,5
¥ | 5.2 | Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,12/0,16|0,12/0,16|0,12/0,16 |0,12/0,16
% 5.3 Predkoé¢ opuszczania z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,15/0,14|0,22/0,17|0,15/0,14|0,22/0,17
E‘, 5.9 | Czas przyspieszania z fadunkiem/bez tadunku s 6,9/5,9
& | 5.10 | Hamulec gtéwny elektromagnetyczny
6.1 | Silnik jezdny znam. moc pracy ciagtej 60 min kW 1,5
- 6.2 | Silnik podno$nika czas zataczenia 10% kW 2,5
£16.3 | Maks. wym. komory akumulatora df. x sz. x wys. | mm 324 x 827 x 537, 627
@ 6.4 | Napiecie akumulatora wydajnos¢ nom. dla 5 godzin V/Ah 24 | 450, 625
6.5 | Masa akumulatora kg 373, 457
8.1 Rodzaj modutu sterujacego naped sterowanie AC

* z karetka widet ISO typu 2A = + 35 mm
** z karetkg widet ISO typu 2A = 65 mm
*** z karetka widet 1ISO typu 2A = 35 x 100 x 800/1000/1200 mm
**** 7 karetkg widet ISO typu 2A = 820 mm
o 7 karetka widet ISO typu 2A = 288-744 mm

e LP 3510 o wymiarze 4.14 = 1790 mm doda¢ 155 mm
A LP 3510 o wymiarze 4.14 = 1790 mm doda¢ 50 mm




Uktad elektryczny/akumulatory
Uktad elektryczny pracujacy pod
napieciem 24 V jest oparty na
akumulatorze o nominalnej
pojemnoéci od 450 Ah do 625 Ah.
Akumulator mozna wyjmowac
poziomo przy uzyciu
opcjonalnych rolek komory
akumulatora.

Wyposazenie standardowe
1. Silnik jezdny i ukfadu
kierowniczego na prad
zmienny oraz system
sterujacy
2. Technologia szyny CAN
3. Elektroniczny uktad
kierowniczy
4. Redukcja predkosci na
zakretach
5. Linearne sterowanie
predkoécia, zmniejszajace
predko$¢ przy podniesionym
podescie
6. Proporcjonalne
podnoszenie/opuszczanie
7. Uktad hamulcowy z funkcja,
bezciernego i
regeneratywnego hamowania
elektrycznego
8. Stacyjka
9. Elementy sterujace operatora
po stronie masztu
10. WysSwietlacz informacyjny
e Wyswietlacz LCD
® Mozliwo$¢ zabezpieczenia
dostepu kodem PIN
® Wskaznik kierunku jazdy
® Wskaznik potozenia
kierownicy
e |icznik motogodzin, alarm i
wskaznik wysokosci
podniesienia
® Wskaznik roztadowania
akumulatora z blokadg jazdy
¢ 3 profile parametrow jazdy
(P1, P2i P3) do wyboru
11. Schowki
12. Amortyzujaca mata
podtogowa
13. Odchylane, stalowe pokrywy
jednostki zasilania
14. Czerwone ztacze akumulatora
SBE 160
15. Komora akumulatora z
nylonowymi prowadnicami
16. Pokrywa jednostki zasilania i
goérna pokrywa zapewniajace
szybki dostep w celach
serwisowych
17. Awaryjny wytacznik zasilania
18. Kofo napgdzane i kota noéne
z tworzywa Vulkollan

19. Dodatkowy maszt w modelu
LP 3520 z elektryczng,
blokadg podnoszenia

20. Spawane widty

21. Klakson

Wyposazenie standardowe
poszczeg6inych modeli

LP 3510-1.0 o wysokosci

podnoszenia 1620 mm

e Goérna ostona operatora z
duzym przeszkleniem

® Boczne bramki na zawiasach z
odcigciem zasilania po
przekroczeniu wysokoSci
stanowiska operatora 1,2 metra

¢ Ostona palet z czujnikiem
potozenia palety i mocowaniem

LP 3520-1.0 o wysokosci

podnoszenia 2440 mm

e Goérna ostona operatora z
duzym przeszkleniem

® Boczne bramki na zawiasach z
odcigciem zasilania po
przekroczeniu wysokosci
stanowiska operatora 1,2 metra

Wyposazenie opcjonalne

1. Rolki prowadzace do szyn
kierujacych w korytarzu
roboczym

2. Rolki komory akumulatora

3. Szare zlacze akumulatora
SBE 160

4. Przystosowanie do pracy w
chtodniach

5. Swiatta robocze wraz z gérna
ostong operatora

6. Opcjonalne dtugosci i rozstawy
widet

Wyposazenie opcjonalne
poszczeg6inych modeli

LP 3520

® Karetka widet ISO typu 2A

¢ Elementy sterujace operatora
od strony tadunku

Czynnik ludzki

Stanowisko operatora zostato
zaprojektowane tak, aby zapewnia¢
widoczno$&¢ i stabilnose,
zwigkszajac jednoczesnie
pewnos¢ i komfort kierowcey.

W modelach z gérng ostong,
operatora maszt posiada duzy
przewit, poprawiajacy widocznosg,
a nisko wyprofilowana jednostka
zasilania zwieksza pole widzenia
w dot. Solidny uchwyt z fatwo
dostepnym przetacznikiem jazdy

Seria LP 3500

do przodu/do tytu zapewnia
kierowcy doskonatg rownowage i
kontrole nad wézkiem podczas

jazdy, manewrowania i hamowania.

Stabilno$¢ zwieksza rowniez
kierownica ustawiona pod katem.
Elementy sterujace podnoszeniem
i opuszczaniem, klakson oraz
wytacznik awaryjny sg dogodnie
usytuowane z myslg o wydajnej
obstudze i minimalizaciji
zmeczenia operatora.

Kierowca odczuwa mniejsze
zmeczenie takze dzieki
amortyzujacej macie podtogowe;j,
pochtaniajacej wstrzasy i wibracje.
Przetacznik obecnoéci operatora
posiada konstrukcje
niskoprofilowa i po wcisnieciu
znajduje sig¢ na rbwnym poziomie
z matg podtogowa.

Wytrzymate bramki boczne z
trzema poziomymi relingami dajg,
poczucie bezpieczenstwa.
Dodatkowe zabezpieczenie
stanowi blokada podnoszenia,
ktoéra uniemozliwia obstuge
wozka, gdy bramki sg podniesione
powyzej wysokosci stanowiska
operatora 1200 mm.

Stacyjka zapobiega obstudze
wbzka przez nieupowaznione
osoby. Dodatkowo istnieje
mozliwo$¢ skonfigurowania
wysSwietlacza tak, aby zadat
wprowadzenia kodu PIN.

Panel informacyjny dostarcza
operatorowi informacji w zwieztej i
jasnej formie podczas pracy
wozka.

System sterujacy

Elektroniczne moduty sterujace
komunikujg, si¢ za posrednictwem
szyny CAN (Control Area
Network). System monitoruje
wszystkie uktady pojazdu i
podejmuje decyzje w oparciu o
odczyty czujnikow, dzieki czemu
wszystkie ruchy wozka
przebiegajg bezpiecznie i ptynnie.

Uktad napedowy

Uktad jezdny na prad zmienny
umozliwia osiagganie duzych
predkosci jazdy i szybkie
przyspieszanie, a takze
praktycznie bezcierne hamowanie
regeneratywne. Standardowa
linearna regulacja predkosci
umozliwia ptynne zmiany
predkoéci jazdy w zaleznosci od
zmian wysokosci podnosnika, co
pozwala zwigkszy€¢ wydajnosc¢.

Dane techniczne

Wyséwietlacz informacyjny

Panel wySwietlacza dostarcza
operatorowi informacji w zwigztej i
jasnej formie podczas pracy wozka.
Interfejs komunikacyjny oraz
inteligentna koordynacja pracy
uktadéw wozka pozwalajg
uzyska¢ optymalng wydajnos¢
pracy i kontrole nad pojazdem.

Uktad kierowniczy
Standardowym wyposazeniem
modeli z serii LP 3500 jest uktad
kierowniczy ze sterowaniem
elektronicznym, opartym na
mikroprocesorze. Wysitek
niezbedny do obracania
kierownicy zostat
zminimalizowany. W celu
zapewnienia maksymalnej
zwrotnosci koto napedzane
obraca sig o petne 180°. Wozki
dostosowane do kierowania
Szynowego sg wyposazone w
samocentrujaca opone kota
napedzanego. Stan uktadu
kierowniczego jest na biezaco
pokazywany przez wskaznik
potozenia kierownicy.

Jednostka zasilania

Jednostka zasilania jest
wykonana z blachy stalowej o
duzej gruboéci. Jej wewnetrzne
podzespoty sg chronione przez
solidne, podnoszone do gory
pokrywy ze stali, wyposazone w
amortyzatory pneumatyczne.
Odchylana pokrywa zapewnia
niczym nieograniczany dostgp w
celach serwisowych.

Boczne pokrywy akumulatora sg,
w catoéci wykonane ze stali.
Dostgp w celu natadowania lub
dolania wody jest mozliwy przez
g6rnag pokrywe akumulatora.

Przepisy bezpieczenstwa
Pojazd spetnia wymagania
europejskich norm
bezpieczenstwa.

Podane wartosci wymiarow i
parametrow uzytkowych moga sig
rozni¢ ze wzgledu na tolerancje
produkcyjne.

Parametry uzytkowe podano dla
przecietnej wielkosci pojazdu i
zalezg one od masy, stanu
pojazdu, jego wyposazenia oraz
warunkéw w miejscu pracy.
Produkty i specyfikacje firmy
Crown moga ulega¢ zmianom bez
powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
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