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Seria LP 3500 Dane techniczne
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1.1 Producent Crown Equipment Corporation

1.2 Model LP 3510-1.0 LP 3520-1.0

1.3 Nap´d elektryczny

1.4 Typ operatora wózek podnoÊnikowy do kompletacji

1.5 Udêwig Q t 1,0

1.6 Ârodek ci´˝koÊci c mm 600

1.8 Odleg∏oÊç ∏adunku w po∏o˝eniu podniesionym x mm 153 165*

1.9 Rozstaw osi w po∏o˝eniu podniesionym y mm 1285

M
as
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2.1 Masa bez akumulatora kg 1227 1417 1297 1437

2.2 Obcià˝enie osi
z ∏adunkiem, przód kg 374 440 368 399

z ∏adunkiem, ty∏ kg 2316 2445 2392 2501

2.3 Obcià˝enie osi
bez ∏adunku, przód kg 946 1115 940 980

bez ∏adunku, ty∏ kg 654 675 730 830
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3.1 Typ ogumienia Vulkollan

3.2
Rozmiar kó∏

przód mm Ø 310 x 100

3.3 ty∏ mm Ø 200 x 105

3.5 Ko∏a liczba (x=nap´dz.) przód/ty∏ 1x /2

3.6
Rozstaw kó∏ 

przód b10 mm Êrodek

3.7 ty∏ b11 mm 820

W
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4.2 Maszt wys. w stanie z∏o˝onym h1 mm 1420 2300 1420 2300

4.4 WysokoÊç podnoszenia h3+h9+h13 mm 1025 1620 1845 2440

4.5 Maszt wys. w stanie wysuni´tym h4 mm 2380 3855 2380 3855

4.7 Wys. górnej os∏ony operatora h6 mm - 2300 - 2300

4.8 Wys. stanowiska operatora w po∏o˝eniu opuszczonym h7 mm 235

4.11 Dodatkowe podniesienie h9 mm - 800

4.14 WysokoÊç stanowiska operatora w po∏o˝eniu podniesionym h12 mm 1195 1790 1195 1790

4.15 WysokoÊç wide∏ w po∏o˝eniu opuszczonym h13 mm 65 85**

4.19 D∏ugoÊç ca∏kowita l1 mm 2948 2880*

4.20 D∏ugoÊç do czo∏a wide∏ l2 mm 1718 1730*

4.21 SzerokoÊç ca∏kowita przód/ty∏ b1/b2 mm 950

4.21a SzerokoÊç ca∏kowita podest operatora mm 930

4.22 Wymiary wide∏ 
w standardzie                   gr. x sz. x d∏. mm 35 x 100 x 1230 55 x 160 x 1150***

d∏ugoÊci opcjonalne l mm 830 / 1030 800 / 1000

4.24 SzerokoÊç karetki wide∏ b3 mm - 640 / 760****

4.25 SzerokoÊç na wid∏ach b5 mm 560 / 650 560 / 680*****

4.27 Szerok. na rolkach prowadzàcych b6 mm 1020

4.31 PrzeÊwit nad pod∏o˝em z ∏adunkiem, pod masztem m1 mm 65

4.33 SzerokoÊç korytarza roboczego w poprzek 1000 x 1200 Ast mm 1400 •

4.34 SzerokoÊç korytarza roboczego w poprzek 800 x 1200 Ast mm 1400 •

4.35 Promieƒ skr´tu w po∏o˝eniu podniesionym Wa mm 1589

4.42
SzerokoÊç korytarza do
przenoszenia*

w poprzek 1000 x 1200 Ast3 3088 � 3100

w poprzek 800 x 1200 Ast3 2915 � 2925
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. 5.1 Pr´dkoÊç jazdy z ∏adunkiem/bez ∏adunku km/h 9,5 / 10,5

5.2 Pr´dkoÊç podnoszenia z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,12 / 0,16 0,12 / 0,16 0,12 / 0,16 0,12 / 0,16

5.3 Pr´dkoÊç opuszczania z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,15 / 0,14 0,22 / 0,17 0,15 / 0,14 0,22 / 0,17

5.9 Czas przyspieszania z ∏adunkiem/bez ∏adunku s 6,9 / 5,9

5.10 Hamulec g∏ówny elektromagnetyczny

S
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6.1 Silnik jezdny znam. moc pracy ciàg∏ej 60 min kW 1,5

6.2 Silnik podnoÊnika czas za∏àczenia 10% kW 2,5

6.3 Maks. wym. komory akumulatora d∏. x sz. x wys. mm 324 x 827 x 537, 627

6.4 Napi´cie akumulatora wydajnoÊç nom. dla 5 godzin V/Ah 24 / 450, 625

6.5 Masa akumulatora kg 373, 457

8.1 Rodzaj modu∏u sterujàcego nap´d sterowanie AC

***** z karetkà wide∏ ISO typu 2A = + 35 mm      
***** z karetkà wide∏ ISO typu 2A = 65 mm      
***** z karetkà wide∏ ISO typu 2A = 35 x 100 x 800/1000/1200 mm
***** z karetkà wide∏ ISO typu 2A = 820 mm
***** z karetkà wide∏ ISO typu 2A = 288-744 mm

• LP 3510 o wymiarze 4.14 = 1790 mm dodaç 155 mm
� LP 3510 o wymiarze 4.14 = 1790 mm dodaç 50 mm



Uk∏ad elektryczny/akumulatory
Uk∏ad elektryczny pracujàcy pod
napi´ciem 24 V jest oparty na
akumulatorze o nominalnej
pojemnoÊci od 450 Ah do 625 Ah.
Akumulator mo˝na wyjmowaç
poziomo przy u˝yciu
opcjonalnych rolek komory
akumulatora.

Wyposa˝enie standardowe
1. Silnik jezdny i uk∏adu

kierowniczego na pràd
zmienny oraz system
sterujàcy

2. Technologia szyny CAN
3. Elektroniczny uk∏ad

kierowniczy
4. Redukcja pr´dkoÊci na

zakr´tach
5. Linearne sterowanie

pr´dkoÊcià, zmniejszajàce
pr´dkoÊç przy podniesionym
podeÊcie

6. Proporcjonalne
podnoszenie/opuszczanie

7. Uk∏ad hamulcowy z funkcjà
bezciernego i
regeneratywnego hamowania
elektrycznego

8. Stacyjka
9. Elementy sterujàce operatora

po stronie masztu
10. WyÊwietlacz informacyjny

• WyÊwietlacz LCD
• Mo˝liwoÊç zabezpieczenia

dost´pu kodem PIN 
• Wskaênik kierunku jazdy
• Wskaênik po∏o˝enia

kierownicy
• Licznik motogodzin, alarm i

wskaênik wysokoÊci
podniesienia

• Wskaênik roz∏adowania
akumulatora z blokadà jazdy

• 3 profile parametrów jazdy
(P1, P2 i P3) do wyboru

11. Schowki
12. Amortyzujàca mata

pod∏ogowa
13. Odchylane, stalowe pokrywy

jednostki zasilania
14. Czerwone z∏àcze akumulatora

SBE 160
15. Komora akumulatora z

nylonowymi prowadnicami
16. Pokrywa jednostki zasilania i

górna pokrywa zapewniajàce
szybki dost´p w celach
serwisowych

17. Awaryjny wy∏àcznik zasilania
18. Ko∏o nap´dzane i ko∏a noÊne

z tworzywa Vulkollan

19. Dodatkowy maszt w modelu
LP 3520 z elektrycznà
blokadà podnoszenia

20. Spawane wid∏y
21. Klakson

Wyposa˝enie standardowe
poszczególnych modeli

LP 3510-1.0 o wysokoÊci
podnoszenia 1620 mm
• Górna os∏ona operatora z

du˝ym przeszkleniem
• Boczne bramki na zawiasach z

odci´ciem zasilania po
przekroczeniu wysokoÊci
stanowiska operatora 1,2 metra

• Os∏ona palet z czujnikiem
po∏o˝enia palety i mocowaniem

LP 3520-1.0 o wysokoÊci
podnoszenia 2440 mm
• Górna os∏ona operatora z

du˝ym przeszkleniem
• Boczne bramki na zawiasach z

odci´ciem zasilania po
przekroczeniu wysokoÊci
stanowiska operatora 1,2 metra

Wyposa˝enie opcjonalne
1. Rolki prowadzàce do szyn

kierujàcych w korytarzu
roboczym

2. Rolki komory akumulatora
3. Szare z∏àcze akumulatora 

SBE 160
4. Przystosowanie do pracy w

ch∏odniach
5. Âwiat∏a robocze wraz z górnà

os∏onà operatora
6. Opcjonalne d∏ugoÊci i rozstawy

wide∏

Wyposa˝enie opcjonalne
poszczególnych modeli

LP 3520
• Karetka wide∏ ISO typu 2A
• Elementy sterujàce operatora

od strony ∏adunku

Czynnik ludzki
Stanowisko operatora zosta∏o
zaprojektowane tak, aby zapewniaç
widocznoÊç i stabilnoÊç,
zwi´kszajàc jednoczeÊnie
pewnoÊç i komfort kierowcy. 
W modelach z górnà os∏onà
operatora maszt posiada du˝y
przeÊwit, poprawiajàcy widocznoÊç,
a nisko wyprofilowana jednostka
zasilania zwi´ksza pole widzenia
w dó∏. Solidny uchwyt z ∏atwo
dost´pnym prze∏àcznikiem jazdy

do przodu/do ty∏u zapewnia
kierowcy doskona∏à równowag´ i
kontrol´ nad wózkiem podczas
jazdy, manewrowania i hamowania.
StabilnoÊç zwi´ksza równie˝
kierownica ustawiona pod kàtem.
Elementy sterujàce podnoszeniem
i opuszczaniem, klakson oraz
wy∏àcznik awaryjny sà dogodnie
usytuowane z myÊlà o wydajnej
obs∏udze i minimalizacji
zm´czenia operatora.
Kierowca odczuwa mniejsze
zm´czenie tak˝e dzi´ki
amortyzujàcej macie pod∏ogowej,
poch∏aniajàcej wstrzàsy i wibracje.
Prze∏àcznik obecnoÊci operatora
posiada konstrukcj´
niskoprofilowà i po wciÊni´ciu
znajduje si´ na równym poziomie
z matà pod∏ogowà.
Wytrzyma∏e bramki boczne z
trzema poziomymi relingami dajà
poczucie bezpieczeƒstwa.
Dodatkowe zabezpieczenie
stanowi blokada podnoszenia,
która uniemo˝liwia obs∏ug´
wózka, gdy bramki sà podniesione
powy˝ej wysokoÊci stanowiska
operatora 1200 mm.
Stacyjka zapobiega obs∏udze
wózka przez nieupowa˝nione
osoby. Dodatkowo istnieje
mo˝liwoÊç skonfigurowania
wyÊwietlacza tak, aby ˝àda∏
wprowadzenia kodu PIN.
Panel informacyjny dostarcza
operatorowi informacji w zwi´z∏ej i
jasnej formie podczas pracy
wózka.

System sterujàcy
Elektroniczne modu∏y sterujàce
komunikujà si´ za poÊrednictwem
szyny CAN (Control Area
Network). System monitoruje
wszystkie uk∏ady pojazdu i
podejmuje decyzje w oparciu o
odczyty czujników, dzi´ki czemu
wszystkie ruchy wózka
przebiegajà bezpiecznie i p∏ynnie.

Uk∏ad nap´dowy
Uk∏ad jezdny na pràd zmienny
umo˝liwia osiàganie du˝ych
pr´dkoÊci jazdy i szybkie
przyspieszanie, a tak˝e
praktycznie bezcierne hamowanie
regeneratywne. Standardowa
linearna regulacja pr´dkoÊci
umo˝liwia p∏ynne zmiany
pr´dkoÊci jazdy w zale˝noÊci od
zmian wysokoÊci podnoÊnika, co
pozwala zwi´kszyç wydajnoÊç.

WyÊwietlacz informacyjny
Panel wyÊwietlacza dostarcza
operatorowi informacji w zwi´z∏ej i
jasnej formie podczas pracy wózka.
Interfejs komunikacyjny oraz
inteligentna koordynacja pracy
uk∏adów wózka pozwalajà
uzyskaç optymalnà wydajnoÊç
pracy i kontrol´ nad pojazdem.

Uk∏ad kierowniczy
Standardowym wyposa˝eniem
modeli z serii LP 3500 jest uk∏ad
kierowniczy ze sterowaniem
elektronicznym, opartym na
mikroprocesorze. Wysi∏ek
niezb´dny do obracania
kierownicy zosta∏
zminimalizowany. W celu
zapewnienia maksymalnej
zwrotnoÊci ko∏o nap´dzane
obraca si´ o pe∏ne 180°. Wózki
dostosowane do kierowania
szynowego sà wyposa˝one w
samocentrujàcà opon´ ko∏a
nap´dzanego. Stan uk∏adu
kierowniczego jest na bie˝àco
pokazywany przez wskaênik
po∏o˝enia kierownicy.

Jednostka zasilania
Jednostka zasilania jest
wykonana z blachy stalowej o
du˝ej gruboÊci. Jej wewn´trzne
podzespo∏y sà chronione przez
solidne, podnoszone do góry
pokrywy ze stali, wyposa˝one w
amortyzatory pneumatyczne.
Odchylana pokrywa zapewnia
niczym nieograniczany dost´p w
celach serwisowych.
Boczne pokrywy akumulatora sà
w ca∏oÊci wykonane ze stali.
Dost´p w celu na∏adowania lub
dolania wody jest mo˝liwy przez
górnà pokryw´ akumulatora.

Przepisy bezpieczeƒstwa
Pojazd spe∏nia wymagania
europejskich norm
bezpieczeƒstwa.
Podane wartoÊci wymiarów i
parametrów u˝ytkowych mogà si´
ró˝niç ze wzgl´du na tolerancje
produkcyjne.
Parametry u˝ytkowe podano dla
przeci´tnej wielkoÊci pojazdu i
zale˝à one od masy, stanu
pojazdu, jego wyposa˝enia oraz
warunków w miejscu pracy.
Produkty i specyfikacje firmy
Crown mogà ulegaç zmianom bez
powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Niemcy

www.crown.com

LP 3500 SPEC PL 04/11
M03415-007-00
Wydrukowano w Niemczech

DIN EN ISO 9002

Seria LP 3500 Dane techniczne

C


