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Wozek podnosnikowy
0 podwojnej tadownosci




cnnm n Seria DS 3200 Wozek podnosnikowy o

podwadjnej tadownosci

Hamowanie + jazda przy
ustawieniu dyszla w pionie

Kontrola predkosci
zalezna od potozenia
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CRaWN

Seria DS 3200

Dane

techniczne

11 Producent Crown Equipment Corporation
1.2 Model DS 3240-2.0
3 rodzaj podestu bez podestu
:g rodzaj sterowania mechaniczne
;g 1.3 Zrédto zasilania elektryczne
% 1.4 Pozycja operatora piesza
—Fé 1.5 l’sz'wig znamionowy * Q t 2,0
N |1 1.6 Srodek ciezkosci c mm 600
1.8 Odlegtosé tadunku poczatkowe podniesienie uniesione/opuszczone X mm 904 /976
1.9 Rozstaw osi poczatkowe podniesienie uniesione/opuszczone y mm 1501 /1573
3.1 Opony Vulkollan
3 3.2 Rozmiar opon przod mm @250 x 85
2 -% 3.3 Rozmiar opon tyt mm @82 x 100
;% 3.4 Kota dodatkowe koto samonastawne mm @90 x 50
éé{' 3.5 Kota liczba przdéd/tyt (x = kota napedzane) 1x +2/2
O |36 Bieznik przéd b10 mm 478
3.7 Bieznik tyt b11 mm 374
4.6 Poczatkowe podniesienie wysokos$¢ w potozeniu opuszczonym h5 mm 120
4.9 Dzwignia sterowania wysokoscia w potozeniu jazdy, min./maks. h14 mm 78071197
410 | Wysiegnik h8 mm 83
415 | Wysokos¢ widet w potozeniu opuszczonym h13 mm 89
419 Diugosé catkowita poczatkowe podniesienie uniesione/opuszczone I mm 1979 /1995
4.20 Dtugosé elementu czotowego poczatkowe podniesienie uniesione/opuszczone 12 mm 772 /789
% 4.21 Szerokosé catkowita b1 mm 712
; 4.22 | Wymiary widet DIN ISO 2331 gr./szer./dt. mm 60 x 186 x 1190
= | 424 Szerokosé karetki widet dtugosc¢ opcjonalna b3 mm 650
4.25 Rozstaw widet b5 mm 560/ 570
4.31 Przeswit nad ziemia z fadunkiem ponizej masztu m1 mm 18
4.32 Przeswit nad ziemia Srodek rozstawu osi m2 mm 27
4.34.1| Szerokos¢ korytarza do palet 1000 x 1200 wszerz Ast mm 2568
4.34.2 | Szerokos¢ korytarza do palet 800 x 1200 wzdtuz Ast mm 2401
4.35 Promien skretu poczgtkowe podniesienie uniesione/opuszczone Wa mm 1703 /1765
o | 5.1 Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 5,9/6,0
E) 5.1.1 | Predkos¢ jazdy do tytu z fadunkiem / bez tadunku km/h 59/6,0
_ﬁ 5.2 Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,13/0,23
; 5.3 Predkosé opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,19/0,21
hé’ 5.7 Nachylenie z tadunkiem / bez fadunku % 10/25
g 5.8 Maks. nachylenie z tadunkiem/ bez tadunku, wartos¢ 5-minutowa % 10/25
% 510 Hamulec gtéwny elektryczny
z 6.1 Silnik trakcyjny Warto$¢ znamionowa przy S2 60 min / klasa H kW 1,5
8|62 Silnik pompy wartos¢ znamionowa przy S3 15% KW 1,3
1% 6.3 Akumulator zgodnie z DIN 43531/35/36 A, B, C, nr B
© Maks. wymiar komory akumulatora dt. x szer. x wys,| mm 212 x 624 x 627
E 6.4 Napiecie akumulatora pojemnos$¢ nominalna dla 5 godzin V/Ah 24 /250
D 65 Masa akumulatora kg 212 - 230
8.1 Jednostka napedowa naped Tranzystorowy pradu przemiennego
10.7 Poziom cisnienia akustycznego w miejscu fotela operatora dB(A) \ 69

* jako woézek podnosnikowy o podwajnej tadownosci 1000 kg + 1000 kg, jako wdzek paletowy 2000 kg i jako wdzek podnosnikowy 1000 kg

Maszt
1.2 Model DS 3240-2.0
Rodzaj masztu TL
2.1 Ciezar roboczy bez akumulatora kg 740
5d ki 1075
g 2.2 Obciazenie osi z fadunkiem prtzyT kg 1880
= rzod ki 710
2.3 | Obciazenie osi bez tadunku P i kg 545
> 4.2 Maszt wysokos¢ w potozeniu opuszczonym h1 mm 1598 1698
.g 4.3 | Podnoszenie swobodne h2 mm 240
§> 4.4 | Wysokosé podnoszenia ha mm 2100 2300
4.5 Maszt wysokos¢ w stanie wysunigtym ha mm 2497 2697




Uktad elektryczny /
akumulatory

Uktad elektryczny pracujacy pod
napieciem 24 V o nominalnej
pojemnosci akumulatorow

250 Ah.

Wyposazenie standardowe

1. Bezobstugowy 3-fazowy silnik
pradu przemiennego (AC)

2. Ukfad hamulcowy e-GEN®
z funkcja regeneratywnego
i bezciernego hamowania
elektrycznego. Hamowanie
mechaniczne stosowane jest
tylko w hamulcu postojowym

3. Dzieki uchwytowi sterujgcemu
X10® wszystkie funkcje wozka
$3 W zasiegu reki operatora

4. Opona Vulkollan kota
napedzanego, kofa
samonastawne i kota nosne

5. Pojedyncze kota nosne

6. Blokada ruchu na
pochytosciach

7. tacznik akumulatora
- SBE 160 czerwony

8. katwe w demontazu pokrywy
stalowe

9. Goérna pokrywa stalowa na
zawiasie, umozliwiajgca fatwy
dostep do akumulatora

10. Przefacznik ,Zajgc/Zotw”
oferuje dwa zaprogramowane
poziomy predkosci jazdy.

11. Proporcjonalne podnoszenie/
obnizanie

12. Zatrzymanie palety przy
poczatkowym podniesieniu
dla szybkiego podwdjnego
ukfadania w stos

13. Ostona masztu z poliweglanu

14. Wskaznik roztadowania
akumulatora z blokada
podnosnika i zintegrowanym
licznikiem godzin pracy oraz
wyswietlaniem koddw bteddw

15. Wskazniki na koricéwkach
widet

16. Stacyjka

17. Kontrola predkosci zalezna od
pofozenia

18. Jazda przy ustawieniu dyszla
w pionie

DS 3200 SPEC PL 11/21
MO03387-007-01
Wydrukowano w Niemczech

Wyposazenie dodatkowe
1. Przetaczniki podnoszenia/
opuszczania wysiegnika po
lewej i prawej stronie dZzwigni
sterowania X10®
2. Opcje ztacza akumulatora
3. Opona kota napedzanego
Supertrac
Blizniacze kota nosne
Dostosowanie do systemu
InfoLink®
Klawiatura
Oparcie tadunku
Specjalny lakier
Metalowa krata masztu
0. Przetaczniki podnoszenia
widet po obu stronach masztu
Maks. wysokos$¢ podnoszenia
850 mm + 120 mm
Podniesienie poczatkowe
Nie w potaczeniu z oparciem
tadunku
11. Uszczelniona tadowarka
pokfadowa 30 A
12. Spawane oznaczenia na
widtach
13. Przystosowanie do
akumulatora litowo-jonowego
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Ukiad elektryczny

Wysoko wydajny uktad elektryczny
(24 V) zapewnia optymalne
predkosci jazdy i podnoszenia.
Praktycznie bezobstugowy silnik
trakeyjny pradu zmiennego o
duzym przyspieszeniu i doskonatej
sterownosci przy kazdej predkosci

Stanowisko operatora

i elementy sterujace
Dzwignia sterowania X10®
zaprojektowana tak, aby
umoZzliwia¢ obstuge wszystkich
funkciji jedna reka, zwieksza
mozliwosci obstugi operatora

w bocznej pozycji stojacej,
zapewniajac maksymalnag
widocznos¢ w obu kierunkach
jazdy. Ergonomiczne pokretto
zmiany kierunku jazdy
obstugiwane kciukiem umozliwia
precyzyjne kierowanie pojazdem.
Uchwyty sa pokryte warstwa
uretanu zapewniajacego izolacje
przed zimnem i drganiami.
Whbudowane przyciski klaksonu
utatwiaja jego obstuge.

System zarzadzania jakoscia speinia

| So 9001 wymagania normy w zakresie projektu,
rozwoju, produkeji, sprzedazy i wsparcia
produktu w branzy pojazdow przemysiowych.

Seria DS 3200

Przefacznik ,,zajac/zétw” obstuguje
dwa programowalne poziomy
jazdy. Dzieki temu operatorzy
moga dobierac ustawienia

w zaleznosci od doswiadczenia

i wymagan danego zadania.

Funkcja proporcjonalnego
podnoszenia i opuszczania
pozwala na tatwe, precyzyjne
ustawianie fadunkéw. Krotki
czas reakgji oraz predkosci
funkcji podnoszenia i
opuszczania dostosowano do
wymagan zastosowan wézka
podnosnikowego o podwdjnej
tadownosci — przy czym
utrzymano niski poziom hatasu.

Kontrola predkosci zalezna
od pofozenia

Podczas pracy w ograniczonych
przestrzeniach, takich jak alejki
sklepdw detalicznych czy wnetrza
samochoddw ciezarowych lub
wind, operator ma mozliwos$é
przesuwania podstawy dyszla

ze strefy jazdy do strefy kontroli
predkosci zaleznej od potozenia.
Predkos¢ jazdy w kierunku widet
zostanie wéwczas automatycznie
zmniejszona do 1,5 km/h bez
koniecznosci zatrzymywania sie

i wydawania dalszych polecen
przez operatora. Zapewnia to
ptynng i wydajng prace bez
niezamierzonych przerw i nagtych
przestojow.

Jazda przy ustawieniu dyszla
w pionie

Funkcja jazdy przy ustawieniu
dyszla w pionie idzie o krok

dalej. Po jej uruchomieniu wézek
mozna poruszac z predkosciag

do 1,5 km/godz. w gérnej strefie
hamowania poprzez przytrzymanie
przefacznika ruchu w zadanym
kierunku. Dzieki redukcji promienia
skretu wozka rozwigzanie to
umozliwia utatwia transport palet,
a jednoczesnie zmniejsza koszty
spowodowane uszkodzeniami
towaru.

CRaWn

Informacje techniczne

Uktad hamulcowy e-GEN®
Moc silnika jezdnego o

duzym momencie obrotowym
wykorzystywana jest do
zatrzymywania wdzka oraz
utrzymywania go w bezruchu az
do momentu rozpoczecia jazdy
przez operatora — nawet na
pochytych nawierzchniach. Ukfad
ten eliminuje koniecznos¢ regulacji
i ogranicza liczbe zuzywalnych
elementéw, zapewniajac
bezobstugowa eksploatacije przez
caly okres uzytkowania wézka.

Automatyczny hamulec postojowy
wiacza sie po zatrzymaniu wozka
i opuszczeniu go przez operatora
lub po odtaczeniu zasilania.

Przepisy bezpieczenstwa
Pojazd spetia wymagania
europejskich norm
bezpieczenstwa.

Podane wymiary i osiagi moga sie
rézni¢ ze wzgledu na tolerancje
produkcyjne. Parametry uzytkowe
podano dla przecietnej wielkosci
pojazdu i zaleza one od masy,
stanu pojazdu, jego wyposazenia
oraz warunkéw w miejscu pracy.
Produkty i specyfikacje firmy
Crown moga ulega¢ zmianom bez
powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Niemcy

WWW.CroWn.com



