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DT 3040-2.0 bez podestu
sterowanie mechaniczne
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Seria DT 3000

Dane techniczne

1.1 Producent Crown Equipment Corporation
1.2 |Model DT 3040-2.0
§ rodzaj podestu bez podestu
ﬁg _ rodzaj sterowania mechaniczne
N [1.3  |Zrédio zasilania elektryczne
§ 1.4 Pozycja operatora piesza
% [15 l:ldiwig znamionowy * Q t 2,0
S | 1.6 |Srodek cigzkosci tadunku c mm 600
1.8 | Odlegtosé tadunku poczatkowe podniesienie uniesione/opuszczone X mm 875/ 940
1.9 Rozstaw osi poczatkowe podniesienie uniesione/ opuszczone y mm 1521/ 1589 [ 1593/ 1661
3.1 Opony Vulkollan
S |82 Rozmiar opon przod mm @230 x 70
;‘2 'GN; 3.3 Rozmiar opon tyt mm @82 x110
Ny % 3.4 |Kota dodatkowe koto samonastawne mm @125 x 54
éno 3.5 |Kota liczba przod/tyt (x = kota napedzane) X+ 2/2
O |3.6 |Bieznik przod bio mm 512
3.7 Bieznik tyt b11 mm 370
4.6 |Poczatkowe podniesienie | wysokos¢ w potozeniu opuszczonym hs mm 125
4.9 %g;iggc?;em‘"’a"'a w polozeniu jazdy, min./maks. hia mm 960 / 1460
4.10 |Wysiegnik hs mm 83
4.15 |Wysokos¢ widet w potozeniu opuszczonym h13 mm 89
4.19 |Dlugosé catkowita poczatkowe podniesienie uniesione/opuszczone I1 mm 1986 / 1968 2058 / 2040
Diugos¢ elementu oczatkowe podniesienie uniesione/
> 4.20 cm?oweg o gpus?czon o 2 mm 836 /818 908 / 890
‘€ |4.21 |Szerokosé catkowita b1 mm 744
g 4.22 |Wymiary widet DIN ISO 2331 gr./szer/dt.| mm 60 x 186 x 1150
4.24 | Szerokos¢ karetki widet | dtugosc opcjonalna b3 mm 650
4.25 |Rozstaw widet bs mm 560
4.31 |Przeswit nad ziemia z fadunkiem ponizej masztu m1 mm 17
4.32 | Przeswit nad podiozem Srodek rozstawu osi m2 mm 29
4.34.1| Szerokos¢ korytarza do palet 1000 x 1200 wszerz Ast mm 2533 2605
4.34.2| Szerokos¢ korytarza do palet 800 x 1200 wzdtuz Ast mm 2435 2507
4.35 |Promien skretu poczatkowe podniesienie uniesione/opuszczone Wa mm 1720/ 1778 1792 /1850
ﬂg 5.1 Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 6,0/6,0
2 |5.1.1 |Predkos¢ jazdy do tytu z tadunkiem / bez tadunku km/h 6,0/6,0
2152 |Predkosé podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,18/0,30
; 5.3 |Predkos¢ opuszczania z fadunkiem / bez tadunku m/s 0,30/0,30
®© |57 Nachylenie 7 fadunkiem / bez tadunku % 6/15
§ 5.8 |Maks. nachylenie 7 fadunkiem / bez tadunku, wartos¢ 5-minutowa % 6/15
o | 510 |Hamulec gtéwny elektryczny
- | 6.1 Silnik trakcyjny Wartos¢ znamionowa przy S2 60 min / klasa H KW 3,0
ﬁ 6.2 |Silnik pompy Warto$¢ znamionowa przy S3 10% KW 2,2
g 6.3 |Akumulator zgodnie z DIN 43531/35/36 A, B, C, nr B
i.i Niaks, wymiar komory O”)'( )\(foéer mm | 212 x 624 x 627 284 x 624 x 627
£ |6.4 |Napiecie akumulatora pojemnos¢ nominalna dla 5 godzin V/Ah 24 / 230-250 24/ 315-375
9 65 Masa akumulatora kg 201 - 223 274 - 302
8.1 Jednostka napedowa naped Tranzystorowy pradu przemiennego
10.7 :Ic(ztzllsct:;‘l:::lserggnla w miejscu fotela operatora dB(A) 59

* jako wozek podnosnikowy o podwajnej tadownosci 1000 kg + 1000 kg, jako wdzek paletowy 2000 kg i jako wézek podnosnikowy 1000 kg

Maszt
1.2 | Model DT 3240-2.0
Rodzaj masztu TL TF
2.1 Ciezar roboczy bez akumulatora kg 810 840 830 860 950
Lo . o przdod | kg 1225 1255 1245 1275 1320
$ | 22 |Ob b
g clazenie osl Z obcigzeniem Wi | kg | 1835 | 1865 | 1855 | 1885 | 1930
L . przéd| kg 875 905 895 925 970
2.3 | Ob bez tadunk
clazenie ost ez faduniu t | kg | 185 215 205 235 280
= 4.2 Maszt wysokos$¢ w potozeniu opuszczonym h1 mm 1270 1430 1270 1430 1740
.g 4.3 Podnoszenie swobodne h2 | mm - - - - 1355
g 4.4 | Wysokos¢ podnoszenia h3+h13] mm 1670 2100 1670 2100 2600
4.5 | Maszt wysokos$¢ w stanie wysunietym ha | mm 2100 2500 2100 2500 3025
6.4 | Napiecie akumulatora pojemnos¢ znamionowa Ks V/Ah 24/ 230-250 24 /315-375




CRaWN

Seria DT 3000

Woézek podnosnikowy
o podwadjnej tadownosci

DT 3040-2.0 podest sktadany, sterowanie
mechaniczne lub elektryczne
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* 50 mm ze sterowaniem mechanicznym
** 60 mm ze sterowaniem elektrycznym
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Seria DT 3000

Dane techniczne

1.1 Producent Crown Equipment Corporation
1.2 | Model DT 3040-2.0
g rodzaj podestu podest sktadany wejscie tylne ‘ g’gf‘zﬂg
:g rodzaj sterowania rrqi%czrr]]ae' ‘elektryczne rgg?% ‘ elektryczne
2 [1.3 | Zrédto zasilania elektryczny
i 1.4 Pozycja operatora idac obok / stojac na stojac na
S |15 | Udzwig znamionowy * Q t 2,0
N 1.6 Srodek ciezkosci tadunku c mm 600
1.8 Odlegtos¢ tadunku poczatkowe podniesienie uniesione/opuszczone X mm 875 /940
1.9 Rozstaw osi poczatkowe podniesienie uniesione/opuszczone y mm 1593/ 1661
3.1 Opony Vulkollan
(\“ 3.2 Rozmiar opon przéd mm |@ 230 x 70|@ 250 x 75|@ 230 x 70 @250x75
E 'g 3.3 Rozmiar opon tyt mm @82x110
;% 3.4 Kota dodatkowe koto samonastawne mm @125 x 54
Cglﬂ? 3.5 Kota liczba przdd/tyt (x = kota napedzane) 1X +2/2
O 3.6 Bieznik przéd b10 mm 512
3.7 Bieznik tyt b11 mm 370
4.6 Poczatkowe podniesienie | wysoko$¢ w potozeniu opuszczonym h5 mm 125
4.8 Wysokos¢ siedziska wzgledem wysokosci SIP/siedziska h7 mm 186 197
4.9 a;‘;’;?(';':c?:emwa"'a w polozeniu jazdy, min./maks. hi4 | mm 1056 / 1359 ! 103?243/ 1249
4.10 | Wysiegnik h8 mm 83
4.15 | Wysokos¢ widet w pofozeniu opuszczonym h13 mm 89
4.19 | Dlugos¢ catkowita *** poczatkowe podniesienie uniesione/opuszczone il mm 2128 /2588 2622 2703
> 14.20 Dtugos¢ elementu poczatkowe podniesienie uniesione/opuszczone 12 mm 978/ 1438 1472 1553
kS czotowego
€ |4.21 | Szerokosé catkowita b1 mm 744
= |4.22 Wymiary widet DIN ISO 2331 gr./szer./dt.| mm 60 x 186 x 1150
4.24 | Szerokos¢ karetki widet | dtugosci opcjonalne b3 mm 650
4.25 | Rozstaw widet b5 mm 560
4.31 | Przeswit nad ziemia z tadunkiem ponizej masztu m1 mm 17
4.32 | Przeswit nad ziemia Srodek rozstawu osi m2 mm 29
4.34.1| Szerokos$¢ korytarza do palet 1000 x 1200 wszerz Ast mm 2688 /3115 3150 3240
4.34.2| Szerokos¢ korytarza do palet 800 x 1200 wzdtuz Ast mm 2572 /3017 3052 3142
4.35 | Promien skretu ** poczatkowe podniesienie uniesione/opuszczone Wa mm 1857 / 2302 2337 2427
g 51 Predkos¢ jazdy 7 tadunkiem / bez tadunku km/h|6,5/10,56 | 9,56/12,5|6,8/10,5 9,8/12,5
2 [5.1.1 | Predkos¢ jazdy do tylu | z fadunkiem / bez tadunku km/h| 6,5/10,5|9,5/12,5|6,8/10,5 9,8/12,5
.% 5.2 Predkos¢é podnoszenia |z fadunkiem / bez fadunku m/s 0,18/0,30
; 5.3 Predkos$¢ opuszczania |z fadunkiem / bez tadunku m/s 0,30/0,30
g 5.7 Nachylenie z tadunkiem / bez tadunku % 6/15
g 5.8 Maks. nachylenie z tadunkiem / bez tadunku, warto$¢ 5-minutowa % 6/15
A |5.10 | Hamulec gtéwny elektryczny
2 16.1 Silnik trakcyjny Warto$¢ znamionowa przy S2 60 min / klasa H KW 3,0 4,0 3,0 4,0
CNZ{ 6.2 Silnik pompy Wartos¢ znamionowa przy S3 10% KW 2,2
% 6.3 Akumulator zgodnie z DIN 43531/35/36 A, B, C, nr B
Ko} Maks. wymiar komory akumulatora dt. x szer. x wys.| mm 284 x 624 x 627
% 6.4 Napiecie akumulatora pojemno$¢ nominalna dla 5 godzin V/Ah 24 /315-375
® |6.5 | Masa akumulatora kg 274 - 302
8.1 Jednostka napedowa naped Tranzystorowy prgdu przemiennego
10.7 :I?Lzllsm:rlgggma w miejscu fotela operatora dB(A) 59
Maszt
1.2 Model DT 3240-2.0
rodzaj podestu podest sktadany wejscie tylne ‘ éffzﬂz
rodzaj sterowania mechaniczne elektryczne mechaniczne ‘ elektryczne
Rodzaj masztu TL TF TL TF TL
2.1 Ciezar roboczy bez akumulatora kg | 930 | 960 | 1050 | 960 | 990 | 1080 1049 1093 1078
© .. . L przéd | kg | 1310 | 1325|1370 | 1370 | 1385 | 1430 1418 1452 1442
3122 Obcigzenie osi z obcigzeniem
c}v ty’r/ kg | 1920 | 1935|1980 | 1890 | 1905 | 1950 1933 1943 1938
03 Obciazenie osi bez ladunku przéd | kg | 960 | 975 | 1020 | 960 | 975 | 1020 1088 1112 1092
tyt | kg | 270 | 285 | 330 | 280 | 295 | 340 263 283 288
o |42 |Maszt é"g’jg;é’zsgnvyvrﬁo'oze”“ h1 | mm|1270| 1430 | 1740 | 1270 | 1430 | 1740 1270 1270 | 1270
'g 4.3 Podnoszenie swobodne h2 | mm - - 1355 - - 1355 - - -
§ 4.4 Wysokos¢ podnoszenia h3+h13| mm | 1670 | 2100 | 2600 | 1670 | 2100 | 2600 1670
4.5 Maszt wysokos¢ w stanie wysunigtym h4 | mm | 2100 | 2500 | 3025 | 2100 | 2500 | 3025 2100

* jako wozek podnosnikowy o podwadjnej tadownosci 1000 kg + 1000 kg, jako wézek paletowy 2000 kg i jako wézek podnosnikowy 1000 kg
** poczatkowe podniesienie opuszczone + 58 mm

Hkk

poczatkowe podniesienie opuszczone — 18 mm




mom n Seria DT 3000 Wézek podnosnikowy

o podwadjnej tadownosci

DT 3040-2.0 wejscie tylne, podest staty,
sterowanie mechaniczne lub elektryczne
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mom n Seria DT 3000 Wézek podnosnikowy

o podwadjnej tadownosci

DT 3040-2.0 wejscie boczne, podest staty,
sterowanie elektryczne
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Uktad elektryczny /
akumulatory

Uktad elektryczny pracujacy pod
napieciem 24 V jest zasilany przez
akumulator o nominalnej pojem-
nosci od 230 Ah do 375 Ah.

Wyposazenie standardowe
1. Bezobstugowy 3-fazowy
trakeyjny (prad przemienny)
2. Ukfad hamulcowy e-GEN®z
funkcja regeneratywnego
i bezciernego hamowania
elektrycznego. Hamowanie
mechaniczne stosowane jest
tylko w hamulcu postojowym
3. Dzieki uchwytowi sterujgcemu
X10® wszystkie funkcje wozka
sg w zasiegu reki operatora
4. Crown Access 12 3®
Kompleksowy uktad sterowa-
nia
e Wyswietlacz LCD
e | icznik motogodzin
e Uruchamianie bezkluczyko-
we za pomoca kodu PIN
e Diagnostyka podczas uru-
chamiania i w trakcie pracy
¢ \Wskaznik roztadowania
akumulatora z blokada
podnoszenia
e 3 profile wydajnosci jazdy do
wyboru
e Diagnostyka pojazdu z
mozliwoscig rozwiazywania
probleméw w czasie rzeczy-
wistym
5. Zawieszenie FlexRide™
minimalizuje wibracje i wstrza-
sy (tylko model ze sktadanym
podestem)
® Miekka mata podtogowa ze
zintegrowanym czujnikiem
obecnosci
e Zaawansowana amortyzacja
podestu
e Catkowicie zawieszona
jednostka napedowa
6. Technologia szyny CAN
7. Ograniczniki boczne o duzej
wytrzymatosci z migkkimi
poduszkami bocznymi (tylko
sktadany podest)
8. Wytacznik zasilania elektrycz-
nego
9. Opona Vulkollan kota nape-
dzanego, kota samonastawne
i kota nosne
10. Pojedyncze kota nosne
11. Blokada ruchu na pochyto-
Sciach
12. kacznik akumulatora
- DIN 160 A
18. katwe w demontazu pokrywy
stalowe
14. Gérna pokrywa stalowa na
zawiasie, umozliwiajaca fatwy
dostep do akumulatora
15. Przefacznik ,Zajgc/Zotw”
oferuje dwa zaprogramowane
poziomy predkosci jazdy

16. Proporcjonalne podnoszenie/
obnizanie

17. Wytrzymate kota samonastaw-
ne

18. Catkowicie zawieszona
jednostka napedowa

19. Migkka mata podtogowa ze
zintegrowanym czujnikiem
obecnosci
(tylko wozki z podestem)

20. Zatrzymanie palety przy
poczatkowym podniesieniu
dla szybkiego podwadjnego
uktadania w stos

21. Rolki komory akumulatora do
poziomowego wysuwania
akumulatora

22. Osftona masztu z poliweglanu

23. Wskazniki na koricowkach
widet

Wyposazenie dodatkowe
1. Bez sktadanego podestu
2. Podest staty z wejsciem
tylnym
3. Podest staty z wejsciem
bocznym
(tylko przy sterowaniu
elektrycznym)
4. FlexRide™ dostosowywane
do obcigzenia (tylko do pode-
stu statego z wejsciem tylnym)
5. Inteligentny system sterowania
elektrycznego (tylko wozki
z podestem)
® Wybdr profili dziatania
umozliwiajacych redukcje
predkosci na nieréwnych
powierzchniach

¢ Funkcja reakcji dotykowej
analizuje warunki pracy
i dostosowuije site sterowa-
nia, umozliwiajac optymalna
kontrole nad pojazdem

e Aktywny uktad trakcyjny
dostosowuije nacisk kota
napedzanego w zaleznosci
od zmiany obcigzenia

6. Przetaczniki podnoszenia/
opuszczania wysiegnika po
lewej i prawej stronie dzwigni
sterowania X10®

7. tacznik akumulatora
- SBE 160 czerwony

8. Opona kota napedzanego
gumowa lub Supertrac

9. Blizniacze kota nosne

10. Wytrzymate kota
samonastawne

11. Przystosowanie do pracy
w chtodniach

12. Dostosowanie do systemu
InfoLink®

13. Stacyjka

14. Klawiatura (niedostepna w
wersji przystosowanej do
pracy w chiodniach)

15. Oparcie tadunku

16. Rura do montazu akcesoriow
Work Assist™

Seria DT 3000

17. Akcesoria Work Assist™
e Kieszenie na drobiazgi
e Uchwyt na skaner
e Podktadka A4 z klipsem
e Duza, przezroczysta pod-
kfadka z klipsem
e Uchwyty montazowe do
ztgczy WMS
18. Specjalny lakier
19. Metalowa krata masztu
20. Oddzielne zasilanie 12 V
21. Zasilanie 24 V
22. Spawane oznaczenia na
widfach
283. Przystosowanie do akumula-
tora litowo-jonowego

Ukiad elektryczny

Wysoko wydajny uktad elektrycz-
ny (24 V) zapewnia optymalne
predkosci jazdy i podnoszenia.
Praktycznie bezobstugowy silnik
trakeyjny pradu zmiennego o
duzym przyspieszeniu i doskonatej
sterownosci przy kazdej predkosci

Seria DT 3000 jest wyposazona

w czujniki monitorujgce funkcjo-
nalne parametry, m.in. sterowanie,
obcigzenie, wysokos¢ podnosze-
nia, tryb jazdy i predkosc¢. Uktad
dostosowuije ustawienia operacyj-
ne w zaleznosci od warunkow.

Korpus wézka

Seria DT 3000 jest zaprojektowa-
na do wykonywania ciezkich prac
zatadunkowych/roztadunkowych,
jednostka zasilania wzmocniona
jest 10-milimetrowym obrzezem
ostfaniajgcym zespot napedowy

i elementy két samonastawnych.
12-milimetrowe obrzeze ostania
akumulator i uktad podnoszacy.
Profilowane obrzeze zapewnia
wiekszy przeswit nad ziemig pod-
czas pracy na rampach.

Zdejmowane pokrywy stalowe
zabezpieczajg wewnetrzne podze-
spoty przed uderzeniami, umozli-
wiajac jednoczesnie tatwy dostep
do nich w celu konserwacji.

Komfort

Seria DT 3000 tgczy w sobie licz-
ne funkcje zwiekszajace komfort

i wydajnos¢ pracy operatora.
Skfadany podest z zawieszeniem
FlexRide™ ogranicza odczuwane
przez operatora wstrzasy o ponad
80%. Dzigki temu nie trzeba redu-
kowac predkosci, przejezdzajac
przez ptyty dokowe. Trwate zawie-
szenie podestu nigdy nie wymaga
regulacji i jest wyposazone w tran-
zystorowe przefgczniki indukeyjne
ograniczajace dostawanie sie
zanieczyszczen i tym samym
zapewniajgce niezawodnosce.

Informacje techniczne

Wytrzymate ograniczniki boczne
obejmuja solidne, 50-milimetrowe
rury stalowe i mocny mechanizm
mocujacy typu C. Miekkie, poliure-
tanowe oparcia boczne stanowig
doskonate podparcie i zapewniaja
wygode.

Solidne ograniczniki boczne
mozna fatwo sktadac i rozktadac,
utatwiajac wchodzenie i wycho-
dzenie.

Modele z zamontowanym na state
podestem sg wyposazone w opa-
tentowany przetacznik zabezpie-
czajacy preta wejsciowego, ktory
zatrzymuje wozek, jesli stopa ope-
ratora znajdzie sie poza jego ob-
rebem. Niski, waski i zaokraglony
stopiert umoZliwia tatwe wsiadanie
i wysiadanie. Podest przy tylnym
wejsciu posiada duze, boczne
poduszki zapewniajace migkkie
oparcie dla stojacego operatora.
Konturowane, wyscietane oparcie
na podescie z wejsciem bocznym
zapewnia migkka powierzchnie, o
ktdra mozna sie oprzec.

Opatentowany, regulowany w
zaleznosci od obciazenia system
FlexRide™ — opcjonalne w
modelach z wejsciem tylnym —
zapewnia wygode dzigki regulacii
zawieszenia w zaleznosci od wagi
operatora.

Dostepny elektroniczny uktad
kierowniczy zwigksza zwrotnos¢

i czutos¢ wdzka na polecenia,
nawet przy duzym obcigzeniu.
Inteligentna funkcja reakcji doty-
kowej analizuje warunki pracy i
dostosowuie site sterowania, co
zapewnia kierowcy wiekszg pew-
nos¢ podczas obstugi. Sterowanie
elektroniczne, w potgczeniu z
aktywnym uktadem trakcyjnym i
regulacja predkosci na nierownych
powierzchniach, zapewnia najlep-
sze 0siggi jazdy przy zachowaniu
bezpieczenstwa.

Elementy sterujace
operatora

Dzwignia sterowania X10® zapro-
jektowana tak, aby zapewnia¢
umozliwia¢ obstuge wszystkich
funkcji jedna reka, zwieksza
mozliwosci obstugi operatora w
bocznej pozycji stojacej, zapew-
niajgc maksymalng widocznos¢ w
obu kierunkach jazdy.
Ergonomiczne pokretto zmia-

ny kierunku jazdy obstugiwane
kciukiem umozliwia precyzyjne
kierowanie pojazdem. Uchwyty sa
pokryte warstwa uretanu zapew-
niajacego izolacje przed zimnem i
drganiami. Wbudowane przyciski
klaksonu utatwiaja jego obstuge.



Przetgcznik ,zajac/zétw” obstuguje
dwa programowalne poziomy jaz-
dy. Dzieki temu operatorzy moga
dobiera¢ ustawienia w zaleznosci
od doswiadczenia i wymagan
danego zadania.

Funkcja proporcjonalnego pod-
noszenia i opuszczania pozwala
na tatwe, precyzyjne ustawianie
tadunkow. Krotki czas reakcji oraz
predkosci funkcji podnoszenia

i opuszczania dostosowano do
wymagan zastosowan wozka
podnosnikowego o podwajnej
tadownosci — przy czym utrzy-
mano niski poziom hatasu.

Wszechstronny system
sterowania Access 1 2 3°
Technologia Access 1 2 3 firmy
Crown zapewnia optymalne osiagi
i kontrole nad pojazdem dzieki
interfejsowi

komunikacyjnemu dla operato-
réw i technikdw serwisowych,
inteligentnej koordynaciji uktadéw
wodzka oraz uproszczonemu
serwisowi z zaawansowanymi
funkcjami diagnostycznymi.

Wyswietlacz obejmuje w petni
funkcjonalne poktadowe narzedzie
serwisowe, za pomoca ktérego
technicy serwisowi moga przegla-
dac¢ dane wejsciowe i wyjsciowe
podczas pracy wozka. Czynnosci
diagnostyczne wykonuje sie bez
uzycia laptopa czy zewnetrz-
nego narzedzia serwisowego.
Funkcje wyswietlacza obejmuja
takze historie ostatnich 16 koddow
zdarzen.

Wyswietlacz posiada wygodny
interfejs (godziny pracy, po-

ziom nafadowania akumulatora,
komunikaty dla operatora, kody
zdarzen), informujacy operatora
na biezaco o wszelkich zmianach
wptywajacych na dziatanie wézka
i umozliwiajacy wybor sposréd
trzech profili pracy (jesli sa ak-
tywne).

Przy uzyciu wyswietlacza mozna
rowniez dostosowac osiagi wozka
do specyfiki pracy lub potrzeb
konkretnego operatora. Ponadto
kazdemu operatorowi mozna
przypisac¢ kod PIN (maks. 25
koddw) oraz jeden z wczesnigj
zaprogramowanych profili pracy.
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Zawieszenie zespolu
napedowego

Zawieszenie zespotu napedowe-
go sktada sie z chromowanych
ttoczysk i szczelnych, zsuwanych
tulei zapewniajgcych trwatos¢ bez
koniecznosci regulacji. Zawie-
szenie umozliwia ruch w zakresie
60 mm przy statym nacisku kota
napedzanego, co zapewnienia
znakomite osiggi na pochyto-
Sciach. Uktad ten redukuje wstrza-
sy oddziatujace na podwozie,
elementy sktadowe i operatora.

Aktywny uktad trakcyjny stano-
wigcy standardowe wyposazenie
wozkow sterowanych elektronicz-
nie, regulujgc cisnienie hydrau-
liczne zwigksza wydajnosc jazdy.
Redukcja zeslizgu i ulepszone
hamowanie to cechy szczegdl-
nie przydatne na stromych lub
mokrych pochytosciach.

Uktad hamulcowy e-GEN®
Moc silnika jezdnego o duzym
momencie obrotowym wykorzy-
stywana jest do zatrzymywania
wodzka oraz utrzymywania go

w bezruchu, az do momentu
rozpoczecia jazdy przez opera-
tora — nawet na pochytych na-
wierzchniach. Uktad ten eliminuje
koniecznos¢ regulacji i ogranicza
liczbe zuzywalnych elementdw,
zapewniajac bezobstugowa
eksploatacje przez caty okres
uzytkowania woézka.

Automatyczny hamulec postojowy
wiacza sie po zatrzymaniu wozka
i opuszczeniu go przez operatora
lub po odtaczeniu zasilania.
Przepisy bezpieczenstwa
Pojazd spetnia wymagania euro-
pejskich norm bezpieczeristwa.

Podane wymiary i osiagi moga sie
rézni¢ ze wzgledu na tolerancje
produkcyjne. Parametry uzytkowe
podano dla przecietnej wielkosci
pojazdu i zaleza one od masy,
stanu pojazdu, jego wyposazenia
oraz warunkéw w miejscu pracy.
Produkty i specyfikacje firmy
Crown moga ulega¢ zmianom bez
powiadomienia.

System zarzadzania jakoscia speinia

| so 9001 wymagania normy w zakresie projektu,
rozwoju, produkeji, sprzedazy i wsparcia
produktu w branzy pojazdow prze

Seria DT 3000

CRaWn

Informacje techniczne

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Niemcy

WWW.Crown.com



