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Dane techniczne
Wózek paletowy dla operatora je˝d˝àcego
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C Seria WT 3000 Wózek paletowy dla
operatora je˝d˝àcego
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Wózek WT 3020-2.0, sk∏adany podest,
sterowanie mechaniczne

Wózek WT 3040-2.0, sk∏adany podest,
sterowanie elektryczne lub mechaniczne

* wysokoÊç mechanizmu wysuwania akumulatora,
podnoÊnik obni˝ony 

* wysokoÊç mechanizmu wysuwania akumulatora,
podnoÊnik obni˝ony 



Seria WT 3000 Wózek paletowy dla
operatora je˝d˝àcego
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Wózek WT 3040-2.0, sta∏y podest z wejÊciem tylnym, 
sterowanie elektryczne lub mechaniczne
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Wózek WT 3040-2.0, sta∏y podest z wejÊciem bocznym,

sterowanie elektryczne

 

  

 

  

mechaniczne

elektryczne

* wysokoÊç mechanizmu wysuwania akumulatora,
podnoÊnik obni˝ony 

* wysokoÊç mechanizmu wysuwania akumulatora,
podnoÊnik obni˝ony 



Seria WT 3000 Dane techniczne
In

fo
rm

ac
je

 o
gó

ln
e

1.1 Producent Crown Equipment Corporation

1.2 Model

WT 3020-2.0 WT 3040-2.0

Rodzaj sterowania mechaniczne elektryczne 

Rodzaj platformy sk∏adany sk∏adany 
tylne

wejÊcie
sk∏adany 

tylne
wejÊcie

wejÊcie
boczne

1.3 Nap´d elektryczne 

1.4 Typ operatora stojàcy

1.5 Udêwig Q t 2,0

1.6 Ârodek ci´˝koÊci c mm Patrz tabela 1 Patrz tabela 2

1.8 Odleg∏oÊç ∏adunku Uniesiona x mm Patrz tabela 1 Patrz tabela 2

1.9 Rozstaw osi Uniesiona y mm Patrz tabela 1 Patrz tabela 2

M
as

y 2.1 Masa bez akumulatora kg Patrz tabela 1 Patrz tabela 2

2.2
Obcià˝enie osi

z ∏adunkiem, przód/ty∏ kg Patrz tabela 1 Patrz tabela 2

2.3 bez ∏adunku, przód/ty∏ kg Patrz tabela 1 Patrz tabela 2

O
gu

m
ie

ni
e 

3.1 Typ ogumienia Vulkollan

3.2
Rozmiar ko∏a

przednie mm Ø 230 x 70 Ø 230 x 70 Ø 250 x 75

3.3 tylne mm Ø 82 x 110

3.4 Ko∏a dodatkowe ko∏o samonastawne***** mm Ø 125 x 50

3.5 Ko∏a nr (x = nap´dzane) przednie/tylne 1x + 2/2

3.6
Rozstaw kó∏

przednie b10 mm 512

3.7 tylne b11 mm 350 / 370 / 390 / 500

W
ym

ia
ry

4.4 WysokoÊç podnoszenia h3 mm 125

4.8 WysokoÊç stanowiska operatora h7 mm 186 186 197 186 197 197

4.9
WysokoÊç ramienia
przechylenia

w po∏o˝eniu
jazdy,
min./maks.

h14
mm 1056 1056 1054 1056

1249 1249
mm 1359 1359 1323 1359

4.15 WysokoÊç wide∏ obni˝one h13 mm 85

4.19 D∏ugoÊç ca∏kowita uniesione l1 mm Patrz tabela 1 Patrz tabela 2

4.20 D∏ugoÊç do czo∏a wide∏ uniesione l2 mm Patrz tabela 1 Patrz tabela 2

4.21 SzerokoÊç ca∏kowita b1 mm 740

4.22 Wymiary widel gr. x szer. x d∏ mm 78 x 170 x 1150

4.22a D∏ugoÊç z´bów wide∏ mm Patrz tabela 1 Patrz tabela 2

4.25 SzerokoÊç na wid∏ach b5 mm Patrz tabela 1 Patrz tabela 2

4.32 PrzeÊwit nad pod∏o˝em Êrodek
rozstawu osi

m2 mm 30

4.33 SzerokoÊç korytarza
roboczego*

w poprzek
1000x1200,
uniesione

Ast
mm 1891 1967 – 1967 – –

mm 2316 2392 – 2392 – –

4.34
SzerokoÊç korytarza
roboczego**

d∏ugoÊç
800x1200,
uniesione

Ast
mm 2091 2167

2626
2167

2626 2718
mm 2516 2592 2592

4.35 Promieƒ skr´tu uniesione Wa mm Patrz tabela 1 Patrz tabela 2

P
ar

am
et

ry
 u

˝y
tk

.

5.1 Pr´dkoÊç jazdy z ∏adunkiem/bez ∏adunku km/h 6,0 / 6,0 7,5 / 10,5 10,0 / 12,5

5.2 Pr´dkoÊç podnoszenia z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,04 / 0,06

5.3 Pr´dkoÊç opuszczania z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,05 / 0,05

5.8 Maks. pochylenie z ∏adunkiem/bez ∏adunku % 10 / 25 9 / 25

5.10 Hamulec g∏ówny elektryczne 

S
iln

ik
i

6.1 Silnik jezdny 60 min przy S2/H-klass kW 3,0 4,0

6.2 Silnik podnoÊnika*** 15% przy S3 kW 1,3 (2,2) 1,3 (2,2)

6.3
Akumulator zgodnie z DIN 43535 B

Maks. wymiary komory
akumulatora****

d∏. x szer. 
x wys mm 212x624x627

(284x624x627)
284 x 624 x 627 (288 x 628 x 784)

6.4 Napi´cie akumulatora**** pojemnoÊç nominalna K5 V/Ah 24/230-270
(315-375) 24 / 315-375 (420-465)

6.5 Masa akumulatora**** min./maks. kg 201/252
(270/325) 270 / 325 (382 / 439)

R
ó˝

. 8.1 Rodzaj sterownika nap´d pràd zmienny/tranzystorowy

8.4 Poziom dêwi´ku zgodnie z EN 12053 dB(A) ≤ 70

***** Szacunek AST zosta∏ wykonany przy za∏o˝eniu standardowej konfiguracji wózka z wid∏ami o d∏ugoÊci 1000 mm i z´bami wide∏ o d∏ugoÊci 368mm,
z podestem uniesionym/obni˝onym

***** Szacunek AST zosta∏ wykonany przy za∏o˝eniu standardowej konfiguracji wózka z wid∏ami o d∏ugoÊci 1150 mm i z´bami wide∏ o d∏ugoÊci 368mm,
z podestem uniesionym/obni˝onym lub podestem zamontowanym na sta∏e

***** W przypadku d∏ugoÊci wide∏ ≥1600 mm zastosuj wartoÊci podane w nawiasach
***** W przypadku opcjonalnej wi´kszej komory akumulatora zastosuj wartoÊci podane w nawiasach
***** Ko∏a samonastawcze wózka WT 3020 sà zamocowane na sta∏e



Seria WT 3000 Dane techniczne

WT 3020-2.0
Sk∏adany podest, komora 250 Ah 

1.6 Ârodek ci´˝koÊci c mm 500 600 600

1.8 Odleg∏oÊç ∏adunku 1 x mm 740 890 940

1.9 Rozstaw osi 2 4 y mm 1193 1343 1393

2.1 Masa 5 bez akumulatora kg 551 556 558

2.2 Obcià˝enie osi 6 z ∏adunkiem
kg 1024 1121 1128

kg 1751 1658 1653

2.3 Obcià˝enie osi 6 bez ∏adunku
kg 623 637 641

kg 151 142 140

4.19 D∏ugoÊç 
ca∏kowita 3 4

podest uniesiony l1 mm 1693 1843 1893

podest obni˝ony l1 mm 2152 2302 2352

4.20
D∏ugoÊç elementu
czo∏owego 3 4

podest uniesiony l2 mm 693

podest obni˝ony l2 mm 1152

4.22
Wymiary wide∏ gr. x sz. mm 78 x 170

D∏ugoÊç wide∏ l mm 1000 1150 1200
4.22a D∏ugoÊç z´bów wide∏ mm 368

4.25 SzerokoÊç na wid∏ach                            b5 mm 520/540/560/670

4.35 Promieƒ skr´tu 2 4 
podest uniesiony Wa mm 1467 1617 1667

podest obni˝ony Wa mm 1893 2043 2093

WT 3040-2.0
Sk∏adany podest, komora 375 Ah

500 600 600 700 800 900 1000 1100 1200

740 890 940 1140 1340 1540 1740 1890 2140

1269 1419 1469 1669 1869 2069 2269 2419 2669

576 581 583 589 619 631 643 655 671

1091 1139 1198 1280 1358 1414 1461 1472 1538

1809 1767 1709 1633 1585 1542 1507 1507 1457

715 732 737 754 781 796 809 820 834

186 174 171 159 162 159 158 160 161

1769 1919 1969 2169 2369 2569 2769 2919 3169

2228 2378 2428 2628 2828 3028 3228 3378 3628

769

1228

78 x 170

1000 1150 1200 1400 1600 1800 2000 2150 2400
368

520 / 540 / 560 / 670

1543 1693 1743 1943 2143 2343 2543 2693 2943

1969 2119 2169 2369 2569 2769 2969 3119 3369

WT 3040-2.0
Podest z wejÊciem tylnym Podest z wejÊciem bocznym 

1.6 Ârodek ci´˝koÊci c mm 600 600 700 800 900 1000 1100 1200 600 600 700 800 900 1000 1100 1200

1.8 Odleg∏oÊç ∏adunku 1 x mm 890 940 1140 1340 1540 1740 1890 2140 890 940 1140 1340 1540 1740 1890 2140

1.9 Rozstaw osi 2 4 y mm 1419 1469 1669 1869 2069 2269 2419 2669 1419 1469 1669 1869 2069 2269 2419 2669

2.1 Masa bez akumulatora kg 637 639 645 675 687 699 711 727 873 875 881 911 923 935 947 963

2.2 Obcià˝enie osi z 
∏adunkiem

kg 1215 1274 1353 1430 1484 1529 1540 1605 1468 1526 1603 1679 1731 1776 1786 1850

kg 1746 1690 1616 1570 1528 1494 1495 1447 1730 1673 1602 1557 1516 1483 1485 1437

2.3 Obcià˝enie osi bez 
∏adunku

kg 808 812 827 853 866 878 888 901 1060 1064 1077 1102 1114 1125 1134 1147

kg 154 151 142 147 145 145 148 150 137 135 128 134 133 134 137 141

4.19 D∏ugoÊç ca∏kowita 3 4 l1 mm 2413 2463 2663 2863 3063 3263 3413 3663 2494 2544 2744 2944 3144 3344 3494 3744

4.20 D∏ugoÊç elementu czo∏owego 3 4 l2 mm 1263 1344

4.22
Wymiary wide∏ gr. x sz mm 78 x 170

D∏ugoÊç wide∏ l mm 1150 1200 1400 1600 1800 2000 2150 2400 1150 1200 1400 1600 1800 2000 2150 2400
4.22a D∏ugoÊç z´bów wide∏ mm 368

4.25 SzerokoÊç na wid∏ach b5 mm 520 / 540 / 560 / 670

4.35 Promieƒ skr´tu 2 4 Wa mm 2152 2202 2402 2602 2802 3002 3152 3402 2244 2294 2494 2694 2894 3094 3244 3494

WT 3060-2.5
Sk∏adany podest Podest z wejÊciem tylnym 

1.6 Ârodek ci´˝koÊci                          c mm 500 600 600 700 800 1000 1200 1200 1200 600 600 700 800 1000 1200 1200 1200

1.8 Odleg∏oÊç ∏adunku 1 x mm 748 898 948 1148 1348 1748 1815 1778 1564 898 948 1148 1348 1748 1815 1778 1564

1.9 Rozstaw osi 2 4 y mm 1277 1427 1477 1677 1877 2277 2344 2307 2093 1427 1477 1677 1877 2277 2344 2307 2093

2.1 Masa bez akumulatora kg 656 668 671 687 701 730 752 751 745 724 727 743 757 786 808 807 801

2.2 Obcià˝enie osi z ∏adunkiem
kg 1302 1355 1426 1522 1600 1717 1553 1520 1312 1432 1503 1597 1672 1787 1622 1590 1383

kg 2179 2138 2069 1989 1925 1837 2024 2055 2257 2116 2049 1971 1909 1824 2011 2042 2242

2.3 Obcià˝enie osi bez ∏adunku
kg 783 803 808 829 847 877 879 876 857 880 885 904 920 947 948 945 928

kg 197 190 187 182 178 177 198 200 212 168 166 164 162 164 185 187 197

4.19
D∏ugoÊç 
ca∏kowita 3 4

podest uniesiony l1 mm 1769 1919 1969 2169 2369 2769 3169 3169 3169
2413 2463 2663 2863 3263 3663 3663 3663

podest obni˝ony l1 mm 2228 2378 2428 2628 2828 3228 3628 3628 3628

4.20
D∏ugoÊç elem.
czo∏owego 3 4

podest uniesiony l2 mm 769
1263

podest obni˝ony l2 mm 1228

4.22
Wymiary wide∏ gr. x sz mm 78 x 180

D∏ugoÊç wide∏ l mm 1000 1150 1200 1400 1600 2000 2400 2400 2400 1150 1200 1400 1600 2000 2400 2400 2400
4.22a D∏ugoÊç z´bów wide∏ mm 360 360 360 360 360 360 693* 730** 944** 360 360 360 360 360 693* 730** 944**

4.25 SzerokoÊç na wid∏ach b5 mm 520 / 540 / 680

4.35
Promieƒ 
skr´tu 2 4

podest uniesiony Wa mm 1551 1701 1751 1951 2151 2551 2618 2581 2367
2160 2210 2410 2610 3010 3077 3040 2826

podest obni˝ony Wa mm 1977 2127 2177 2377 2577 2977 3044 3007 2793

Tabela 1 Tabela 2

Tabela 2

Tabela 3

1 Wid∏y obni˝one +40 mm
2 Wid∏y obni˝one +58 mm
3 Wid∏y obni˝one -18 mm

4 Z opcjonalnym wysuwaniem akumulatora +67 mm
5 WT 3020 z komorà 375 Ah -23 kg
6 WT 3020 z komorà 375 Ah -23 kg z przodu

** Tylko z pojedynczymi ko∏ami obcià˝onymi
** Tylko z podwójnymi ko∏ami obcià˝onymi

przód
ty∏

przód
ty∏ 

przód
ty∏ 

przód
ty∏ 

przód
ty∏ 

przód
ty∏ 

komora 375 Ah

komora 375 Ah
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WT 3060-2.5 Sk∏adany podest wózka,
sterowanie elektryczne
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Wózek WT 3060-2.5, sta∏y podest z wejÊciem tylnym,
sterowanie elektryczne

C Seria WT 3000 Wózek paletowy dla
operatora je˝d˝àcego

* wysokoÊç mechanizmu wysuwania akumulatora,
podnoÊnik obni˝ony 

* wysokoÊç mechanizmu wysuwania akumulatora,
podnoÊnik obni˝ony 



Seria WT 3000 Dane techniczne
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1.1 Producent Crown Equipment Corporation

1.2 Model

WT 3060-2.5

Rodzaj sterowania elektryczne 

Rodzaj platformy sk∏adany tylne wejÊcie

1.3 Nap´d elektryczne 

1.4 Typ operatora stojàcy

1.5 Udêwig Q t 2,5

1.6 Ârodek ci´˝koÊci c mm Patrz tabela 3

1.8 Odleg∏oÊç ∏adunku Uniesiona x mm Patrz tabela 3

1.9 Rozstaw osi Uniesiona y mm Patrz tabela 3

M
as

y 

2.1 Masa bez akumulatora kg Patrz tabela 3

2.2
Obcià˝enie osi

z ∏adunkiem, przód/ty∏ kg Patrz tabela 3

2.3 bez ∏adunku, przód/ty∏ kg Patrz tabela 3

O
gu

m
ie

ni
e 

3.1 Typ ogumienia Vulkollan

3.2
Rozmiar ko∏a

przednie mm Ø 250 x 75

3.3 tylne mm Ø 82 x 110

3.4 Ko∏a dodatkowe ko∏o samonastawne mm Ø 125 x 50

3.5 Ko∏a nr (x = nap´dzane) przednie/tylne 1x + 2/2

3.6
Rozstaw kó∏

przednie b10 mm 512

3.7 tylne b11 mm 350 / 370 / 500

W
ym

ia
ry

4.4 WysokoÊç podnoszenia h3 mm 125

4.8 WysokoÊç stanowiska operatora h7 mm 186 197

4.9 WysokoÊç ramienia przechylenia w po∏o˝eniu jazdy, min./maks. h14 mm 1056 / 1359 1249

4.15 WysokoÊç wide∏ obni˝one h13 mm 85

4.19 D∏ugoÊç ca∏kowita uniesione l1 mm Patrz tabela 3

4.20 D∏ugoÊç do czo∏a wide∏ uniesione l2 mm Patrz tabela 3

4.21 SzerokoÊç ca∏kowita b1 mm 740

4.22 Wymiary widel gr. x szer. x d∏ mm 78 x 180 x 1150

4.22a D∏ugoÊç z´bów wide∏ mm Patrz tabela 3

4.25 SzerokoÊç na wid∏ach b5 mm Patrz tabela 3

4.32 PrzeÊwit nad pod∏o˝em Êrodek rozstawu osi m2 mm 30

4.33 SzerokoÊç korytarza roboczego* w poprzek 1000x1200, uniesione Ast mm 1967 / 2392 –

4.34 SzerokoÊç korytarza roboczego** d∏ugoÊç 800x1200, uniesione Ast mm 2167 / 2592 2626

4.35 Promieƒ skr´tu uniesione Wa mm Patrz tabela 3

P
ar

am
et

ry
 u

y̋t
k. 5.1 Pr´dkoÊç jazdy z ∏adunkiem/bez ∏adunku km/h 9,0 / 12,5

5.2 Pr´dkoÊç podnoszenia z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,04 / 0,06

5.3 Pr´dkoÊç opuszczania z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,05 / 0,05

5.8 Maks. pochylenie z ∏adunkiem/bez ∏adunku znam.
moc pracy ciàg∏ej 5 min

% 8 / 25

5.10 Hamulec g∏ówny elektryczne 

S
iln

ik
i

6.1 Silnik jezdny 60 min przy S2/Klasa H kW 4,0

6.2 Silnik podnoÊnika 15% przy S3 kW 2,2

6.3
Akumulator zgodnie z DIN 43535 B

Maks. wymiary komory akumulatora*** d∏. x szer. x wys mm 284 x 624 x 627 (288 x 628 x 784)

6.4 Napi´cie akumulatora*** pojemnoÊç nominalna K5 V/Ah 24 / 315-375 (420-465)

6.5 Masa akumulatora*** min./maks. kg 270/325 (382/439)

R
ó˝

. 8.1 Rodzaj sterownika nap´d   pràd zmienny/tranzystorowy

8.4 Poziom dêwi´ku zgodnie z EN 12053 dB(A) ≤ 70

*** Szacunek AST zosta∏ wykonany przy za∏o˝eniu standardowej konfiguracji wózka z wid∏ami o d∏ugoÊci 1000 mm i z´bami wide∏ o d∏ugoÊci 368 mm, 
z podestem uniesionym/obni˝onym 

*** Szacunek AST zosta∏ wykonany przy za∏o˝eniu standardowej konfiguracji wózka z wid∏ami o d∏ugoÊci 1150 mm i z´bami wide∏ o d∏ugoÊci 360 mm, 
z podestem uniesionym/obni˝onym lub podestem zamontowanym na sta∏e

*** W przypadku opcjonalnej wi´kszej komory akumulatora zastosuj wartoÊci podane w nawiasach



Udêwig
WT 3020 - 2000 kg
WT 3040 - 2000 kg
WT 3060 - 2500 kg

Uk∏ad elektryczny /
akumulatory
Uk∏ad elektryczny zasilany
napi´ciem 24 V o nominalnej
pojemnoÊc akumulatorów od
240 Ah do 460 Ah.
Akumulator mo˝na
standardowo wyciàgaç
pionowo lub jako opcja
poziomo, przy doposa˝eniu
skrzyni bateryjnej w rolki.

Wyposa˝enie standardowe
1. Bezobs∏ugowy 3-fazowy

silniki pràdu zmiennego (AC)
firmy Crown

2. Uk∏ad hamulcowy e-GEN®

z funkcjà elektrycznego
regeneratorowego i
bezciernego hamowania
Hamowanie mechaniczne
stosowane jest tylko w
hamulcu postojowym

3. Dzi´ki uchwytowi
sterujàcemu X10®,
wszystkie funkcje wózka sà
w zasi´gu r´ki operatora

4. Wszechstronny system
sterowania Crown Access
1 2 3®

• WyÊwietlacz LCD
• Bezkluczykowe

uruchamianie za pomocà
kodu PIN

• Diagnostyka podczas
uruchomienia i w trakcie
pracy

• Wskaênik roz∏adowania
akumulatora z blokadà
podnoÊnika

• 3 profile jazdy do wyboru 
(WT 3040, WT 3060)

• Liczniki czasu do
monitorowania ró˝nych
elementów roboczych
wózka

• Diagnostyka pojazdu z
mo˝liwoÊcià rozwiàzy-
wania problemów w
czasie rzeczywistym

5. Zawieszenie FlexRide™
redukuje wibracje i
wstrzàsy do minimum
(model ze sk∏adanym
podestem) dzi´ki:
• mi´kkiej macie

pod∏ogowej ze
zintegrowanymi
czujnikami obecnoÊci

• zaawansowanej
technologii zawieszenia
podestu

• ca∏kowicie zawieszonej
jednostce nap´dowej

• wytrzyma∏ym ko∏om
samonastawnym
amortyzujàcym wstrzàsy
(3040, 3060)

6. Technologia szyny CAN.
7. Szczelnie zamkni´te

elektryczne z∏àcza firmy
Deutsch

8. Wytrzyma∏e ograniczniki
boczne z mi´kkimi
oparciami bocznymi oraz
funkcjà wyjÊcia awaryjnego
(WT 3040/3060).

9. Wy∏àcznik zasilania
elektrycznego

10. Ko∏o nap´dowe typu
Vulkollan, ko∏a podporowe i
rolki wide∏

11. Pojedyncze rolki wide∏
12. Blokada staczania
13. Z∏àcze do baterii

akumulatorowej DIN 160 A
14. Wytrzyma∏y, wzmocniony

zespó∏ wide∏
15. Wytrzyma∏e podwozie z 

10-milimetrowym,
stalowym obrze˝em

16. ¸atwe w demonta˝u
pokrywy stalowe

17. Górna pokrywa stalowa na
zawiasie umo˝liwiajàca
∏atwy dost´p do
akumulatora

18. Inteligentny system
sterowania elektronicznego
(WT 3060)
• Wybór profilu jazdy

umo˝liwiajàcych redukcj´
pr´dkoÊci podczas
skr´tu

• Funkcja analizy warunków
pracy dostosowuje si∏´
sterowania, co umo˝liwia
optymalnà kontrol´ nad
pojazdem

• Aktywny uk∏ad trakcyjny
dostosowuje si∏´ nacisku
ko∏a nap´dzanego w
zale˝noÊci od zmiany
obcià˝enia na wid∏ach 

• Bezobs∏ugowy 3-fazowy
silniki sterowania pràdu
zmiennego (AC)

19. Prze∏àcznik Zajàc/˚ó∏w
zapewnia dwa
zaprogramowane poziomy
jazdy

20. Specjalny kszta∏t czubka
wide∏ w celu ∏atwiejszego
umieszczania palet

Wyposa˝enie dodatkowe
1. Inteligentny system

sterowania elektronicznego
(WT 3040)
• Wybór profili jazdy

umo˝liwiajàcych redukcj´
pr´dkoÊci podczas
skr´tu

• Funkcja analizy
warunków pracy
dostosowuje si∏´
sterowania, co umo˝liwia
optymalnà kontrol´ nad
pojazdem

• Aktywny uk∏ad trakcyjny
dostosowuje si∏´ nacisku
ko∏a nap´dzanego w
zale˝noÊci od zmiany
obcià˝enia na wid∏ach

• Bezobs∏ugowy 3-fazowy
silniki sterowania pràdu
zmiennego (AC)

2. Zamontowany na sta∏e
podest przy tylnym wejÊciu
(WT 3040, WT 3060)

3. Zamontowany na sta∏e
podest z tylnym wejÊciem
(WT 3040)

4. Zawieszenie FlexRide
regulowane w zale˝noÊci
od obcià˝enia (dla podestu
z tylnym wejÊciem)

5. Sk∏adany stopieƒ z por´czà
oparcia umo˝liwiajàcy
wi´kszy zasi´g operatora
(dla podestu z bocznym
wejÊciem)

6. Opcje d∏ugoÊci i rozstawu
wide∏

7. Komora na akumulatory
315-375 Ah (WT 3020) i na
akumulatory 420-465 Ah
(WT 3040, WT 3060)

8. Rolki komory akumulatora
(wyd∏u˝any element
czo∏owy)

9. Z∏àcze akumulatora 
SBE 160, czerwone, 
SB 175, czerwone, 
SB 175, szare

10. Ko∏o nap´dzane gumowe
lub Supertrac

11. Podwójne ko∏a obcià˝one
12. Wytrzyma∏e ko∏a

podporowe zamocowane
na sta∏e, pojedyncze lub
podwójne

13. Przystosowane do pracy w
ch∏odniach i zabezpieczone
przed korozjà

14. .Dostosowanie do systemu
InfoLink®

15. Zasilanie elektryczne 12 V
do urzàdzeƒ elektrycznych

16. Stacyjka lub klawiatura

17. Ochrona ∏adunku 
18. Dêwi´kowy sygna∏ jazdy
19. Wytrzyma∏e ograniczniki

boczne z mi´kkimi
oparciami bocznymi oraz
funkcjà wyjÊcia awaryjnego
(WT 3020)

20. Dodatkowa rura Work
Assist

21. Akcesoria Work Assist
• Taca ∏adunkowa
• Pojemniki
• Uchwyt na napoje
• Uchwyt na torb´ na

Êmieci
• Uchwyt do skanera
• Ma∏e, Êrednie lub du˝e

podk∏adki do pisania z
klipsem

• Uchwyty mocujàce do
terminali WMS

22. Specjalny lakier
23. Oznaczenia spawanych

wide∏

Uk∏ad elektryczny
Uk∏ad elektryczny pracujàcy
pod napi´ciem 24 V
zarzàdzany systemem Access
1 2 3 Comprehensive System
Control firmy Crown.
Praktycznie bezobs∏ugowy
silnik jezdny o du˝ym
przyspieszeniu i doskona∏ej
sterownoÊci przy ka˝dej
pr´dkoÊci.
Funkcjonalne parametry, m.in.
sterowanie i pr´dkoÊç,
monitorowane sà za pomocà
czujników. Uk∏ad dostosowuje
ustawienia operacyjne w
zale˝noÊci od warunków.

Jednostka zasilania
Zaprojektowana, by wytrzymaç
prace za∏adunkowe/
roz∏adunkowe, jednostka
zasilania wzmocniona jest 
10-milimetrowym obrze˝em
os∏aniajàcym zespó∏ nap´dowy
i sk∏adniki kó∏ samonastawnych.
Akumulator i uk∏ad podnoszàcy
os∏ania 12-milimetrowe
obrze˝e. Konturowane obrze˝e
zapewnia wi´kszy przeÊwit nad
nawierzchnià podczas pracy
na rampach. Obecne wsz´dzie
zdejmowane pokrywy stalowe
zapewniajà ochron´
wewn´trznych elementów
przed uderzeniami,
umo˝liwiajàc jednoczeÊnie
∏atwy dost´p w celu
konserwacji.
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Stanowisko operatora i
elementy sterujàce
Seria WT 3000 ∏àczy w sobie
liczne funkcje zwi´kszajàc
komfort pracy operatora
oraz jego wydajnoÊç.
Sk∏adany podest z
zawieszeniem FlexRide
ogranicza odczuwane przez
operatora wstrzàsy o ponad
80%. Dzi´ki temu nie trzeba
redukowaç pr´dkoÊci
przeje˝d˝ajàc przez p∏yty
dokowe. Trwa∏e zawieszenie
podestu nigdy nie wymaga
regulacji i jest wyposa˝one w
tranzystorowe prze∏àczniki
indukcyjne ograniczajàce
zanieczyszczenia, tym samym
zapewniajàce niezawodnoÊç.
Wytrzyma∏e ograniczniki
boczne zawierajà w solidne,
50-milimetrowe rury stalowe i
wytrzyma∏y zacisk mocujàcy
typu C. Mi´kkie, poliuretanowe
oparcia boczne stanowià
doskona∏e podparcie i
zapewniajà wygod´. Funkcja
wyjÊcia awaryjnego (trwa
przyznawanie patentu)
umo˝liwia szybsze odsuni´cie
ograniczników, zapewniajàc
szybszy dost´p do ∏adunku.

Modele z podestem
montowanym na stałe maj�
opatentowany przeł�cznik
bezpiecze�stwa paska
wej�ciowego, który ostrzega
operatora, je�li jego stopa
znajduje si� poza bezpiecznym
obszarem przedziału
operatora. Kiedy operator
nadepnie na pasek wej�ciowy,
wózek stopniowo zwalnia do
zatrzymania na dystansie do
10 metrów w zale�no�ci od
pr�dko�ci jazdy, wł�cza si�
sygnał alarmowy i na
wy�wietlaczu pojawia si�
komunikat „asek wej�c.”. Niski,
wàski i zaokràglony stopieƒ
umo˝liwia ∏atwe wejÊcie na
wózek i zejÊcie z wózka.
Podest przy tylnym wejÊciu
posiada du˝e, boczne poduszki
zapewniajàce mi´kkie oparcie
dla stojàcego operatora.
Odpowiednio wyprofilowane,
wyÊcie∏ane oparcie w wózków
z bocznym wejÊciem zapewnia
mi´kkà powierzchni´, na której
mo˝na si´ oprzeç.

Opatentowane zawieszenie
FlexRide regulowane w
zale˝noÊci od obcià˝enia –
opcjonalne w modelach z
tylnym wejÊciem – zapewnia
wygod´ dzi´ki regulacji
zawieszenia w zale˝noÊci od
wagi operatora.

Dêwignia sterowania X10
zaprojektowana tak, aby
zapewnia∏a jednoczesnà
obs∏ug´ wszystkich funkcji za
pomocà jednej r´ki, zwi´ksza
mo˝liwoÊci obs∏ugi operatora w
bocznej pozycji stojàcej
zapewniajàc maksymalnà
widocznoÊç w obu kierunkach
jazdy. Ergonomiczne pokr´t∏o
sterowania jazdà do przodu i
wstecz uruchamiane kciukiem
umo˝liwia precyzyjne
kierowanie pojazdem. 
Uchwyty r´czne sà pokryte
warstwà uretanu w celu
zapewnienia izolacji przed
zimnem i drganiami. Zawierajà
wbudowane przyciski klaksonu
zapewniajàce jego ∏atwe
uruchamianie. Prze∏àcznik
Zajàc/˚ó∏w zapewnia dwa
zaprogramowane poziomy
jazdy. Umo˝liwia to operatorom
wybór ustawienia w zale˝noÊci
od doÊwiadczenia i wymagaƒ
zadania. Ruch obrotowy dyszla
na niskiej wysokoÊci zapewnia
najlepszy w swojej klasie
przeÊwit nad nawierzchnià
podczas pracy w trybie obs∏ugi
pieszej (z∏o˝ony podest).
Dost´pna funkcja wspomagania
elektrycznego zwi´ksza
zwrotnoÊç i czu∏oÊç wózka na
polecenia, nawet przy du˝ym
obcià˝eniu. Inteligentna funkcja
reakcji dotykowej analizuje
warunki pracy i dostosowuje
si∏´ sterowania, co zapewnia
kierowcy wi´kszà pewnoÊç
sterowania.
Uk∏ad wspomagania skr´tu z
aktywnym uk∏adem trakcyjnym
i regulacjà pr´dkoÊci na
zakr´tach, zapewnia najlepsze
osiàgi jazdy przy zachowaniu
bezpieczeƒstwa.

Wszechstronny system
sterowania Access 1 2 3®

Technologia Access 1 2 3 firmy
Crown zapewnia optymalne
osiàgi i sterowanie, dzi´ki
interfejsowi komunikacyjnemu
dla operatorów i techników
serwisowych, inteligentnej
koordynacji uk∏adów
podnoszenia wózka oraz
uproszczonemu serwisowi z
zaawansowanymi funkcjami
diagnostycznymi.
WyÊwietlacz zawiera w pe∏ni
funkcjonalne narz´dzie
wspomagania serwisu, co
pozwala technikom serwisowym
na przeglàdanie danych
wejÊciowych i wyjÊciowych
podczas pracy wózka.
Diagnostyka nie wymaga
laptopa lub narz´dzia
serwisowego. Na wyÊwietlaczu
mo˝na zobaczyç histori´
kodów b∏´dów, zawierajàcà
ostatnie 16 zdarzeƒ.

WyÊwietlacz posiada wygodny
interfejs informujàcy operatorów
na bie˝àco (liczniki czasu, stan
roz∏adowania akumulatora,
komunikaty dla operatora, kody
serwisowe) o wszelkich
zmianach wp∏ywajàcych na
dzia∏anie wózka i umo˝liwiajàcy
im wybór pomi´dzy trzema
profilami dzia∏ania, jeÊli sà
aktywne (WT 3040/3060).

Na wyÊwietlaczu mo˝na
równie˝ uzyskaç dost´p do
informacji umo˝liwiajàcych
dostosowanie dzia∏ania wózka
do specyfiki jego zadaƒ lub
wymagaƒ operatora.
Ponadto, indywidualnym
operatorom mo˝na przypisaç
do 25 kodów PIN i, w razie
koniecznoÊci, dopasowaç do
jednego z wczeÊniej
zaprogramowanych profilów
pracy.

Zawieszenie zespo∏u
nap´dowego
Zawieszenie zespo∏u
nap´dowego sk∏ada si´ z
chromowanych t∏oczysk i
szczelnych, zsuwanych tulei
zapewniajàcych trwa∏oÊç bez
koniecznoÊci regulacji.
Zawieszenie umo˝liwia ruch w
zakresie 60 mm przy sta∏ym
nacisku ko∏a nap´dowego dla
zapewnienia znakomitych
osiàgów na rampach. Uk∏ad, w
po∏àczeniu z samonastawnymi
ko∏ami podporowymi
dociskanymi spr´˝ynami,
redukuje wstrzàsy podwozia,
elementów sk∏adowych i
operatora. Aktywny uk∏ad
trakcyjny, standardowe
wyposa˝enie wózków z
wspomaganiem elektrycznym,
regulujàc ciÊnienie
hydrauliczne polepsza warunki
jazdne i wyrównuje wstrzàsy
na ko∏ach podporowych.
Redukcja poÊlizgu i ulepszone
hamowanie sà przydatne
zw∏aszcza na stromych lub
mokrych rampach.

Uk∏ad hamulcowy e-GEN®

Moc silnika jezdnego o du˝ym
momencie obrotowym
wykorzystywana jest do
zatrzymywania wózka oraz
utrzymywania w bezruchu do
momentu wydania polecenia
jazdy, nawet na nachylonych
powierzchniach. System ten
eliminuje koniecznoÊç regulacji
i zu˝ywanie przez ca∏y czas
bezobs∏ugowej eksploatacji.
Automatyczny hamulec
postojowy aktywuje si´ po
zatrzymaniu wózka i
opuszczeniu go przez
operatora lub po przerwaniu
zasilania.

Przepisy bezpieczeƒstwa
Urzàdzenie spe∏nia wymagania
europejskich norm
bezpieczeƒstwa. Podane
wartoÊci wymiarów i
parametrów u˝ytkowych mogà
ulegaç zmianom ze wzgl´du
na tolerancje produkcyjne.
Parametry u˝ytkowe podano
dla przeci´tnej wielkoÊci
pojazdu zale˝à od masy, stanu
pojazdu, jego wyposa˝enia
oraz warunków w miejscu
pracy. Produkty i specyfikacje
firmy Crown podlegajà
zmianom bez powiadomienia.
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