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Wozek paletowy dla operatora jezdzacego




a\own Seria WT 3000

Wobzek paletowy dla
operatora jezdzacego

Wozek WT 3020-2.0, sktadany podest,
sterowanie mechaniczne
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Wozek WT 3040-2.0, sktadany podest,
sterowanie elektryczne lub mechaniczne
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Seria WT 3000 Woézek paletowy dla

operatora jezdzacego

N Wézek WT 3040-2.0, staty podest z wejéciem tylnym,
sterowanie elektryczne lub mechaniczne

elektryczne
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sterowanie elektryczne
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Seria WT 3000

Dane techniczne

1.1 | Producent Crown Equipment Corporation
WT 3020-2.0 WT 3040-2.0
@ |12 Model Rodzaj sterowania mechaniczne - eIeI:trlyr:c;zne ——
~§ Rodzaj platformy sktadany sktadany weyjécie sktadany ngécie bo (J:zne
L 1.3 |Naped elektryczne
g [1.4 |Typ operatora stojacy
g 1.5 | Udzwig Q t 2,0
~ |1.6  |Srodek cigzkosci [ mm | Patrz tabela 1 Patrz tabela 2
1.8 | Odlegtos¢ tadunku Uniesiona X mm | Patrz tabela 1 Patrz tabela 2
1.9 |Rozstaw osi Uniesiona y mm | Patrz tabela 1 Patrz tabela 2
o 2.1 |Masa bez akumulatora kg | Patrz tabela 1 Patrz tabela 2
3 |22 L. . z tadunkiem, prz6dityt kg | Patrz tabela 1 Patrz tabela 2
= 2.3 Obcigzenie osi bez tadunku, przod/tyt kg | Patrz tabela 1 Patrz tabela 2
3.1 Typ ogumienia Vulkollan
P 3.2 Rozmiar kofa przednie mm | ©@230x70 @230x 70 @250 x 75
S |33 tylne mm @82x110
g 3.4 |Kota dodatkowe koto samonastawne™**** mm @ 125 x 50
8 3.5 |Kota nr (x = napedzane)przednie/tylne 1x+2/2
3.6 . przednie b10 mm 512
37 |Rozstawkol tylne b1 mm 350 /370 /390 / 500
4.4 | Wysokos$¢ podnoszenia h3 mm 125
4.8 | Wysokosc¢ stanowiska operatora h7 mm 186 186 197 186 197 197
49 Wysokosé ramienia j\g/lz%c;/’ff)zeniu h14 mm 1056 1056 1054 1056 1249 1249
przechylenia min./maks. mm 1359 1359 1323 1359
4.15 | Wysokos$¢ widet obnizone h13 mm 85
4.19 | Dlugo$¢ catkowita uniesione 11 mm | Patrz tabela 1 Patrz tabela 2
4.20 | Ditugos¢ do czota widet | uniesione 12 mm | Patrz tabela 1 Patrz tabela 2
> |4.21 | Szerokos¢ catkowita b1 mm 740
'g 4.22 | Wymiary widel gr.x szer.xdt| mm 78 x 170 x 1150
g‘ 4.22a| Dlugo$¢ zebow widet mm | Patrz tabela 1 Patrz tabela 2
4.25 | Szeroko$¢ na widtach b5 mm | Patrz tabela 1 Patrz tabela 2
4.32 | Przes$wit nad podiozem Srodek . m2 mm 30
rozstawu osi
433 | Szerokos¢ korytarza ‘4"0%%%2290“0 Ast mm 1891 1967 - 1967 - -
roboczego* uniesione mm 2316 2392 - 2392 - -
4.34 |Szerokos¢ korytarza 206500, Ast mm 2091 2167 | seop |-2197 | og0s | 2718
roboczego uniesione mm 2516 2592 2592
4.35 | Promien skretu uniesione Wa mm | Patrz tabela 1 Patrz tabela 2
;;" 51 Predkosé¢ jazdy z tadunkiem/bez tadunku km/h 6,0/6,0 7,5/10,5 ‘ 10,0/12,5
Y |5.2 |Predko$é podnoszenia |z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,04 /0,06
% 5.3 |Predko$¢ opuszczania |z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,05/0,05
g 5.8 | Maks. pochylenie z fadunkiem/bez tadunku % 10/25 \ 9/25
E 5.10 |Hamulec gtéwny ‘ elektryczne
6.1 | Silnik jezdny 60 min przy S2/H-klass kW 3,0 4,0
6.2 |Silnik podnos$nika*** 15% przy S3 \ kW 1,3(2,2) 1,3(2,2)
Akumulator zgodnie z DIN 43535 B
= (6.3 i
= Maks. wymiary komory N et | mm éﬁ’;ggj:gg 284 x 624 x 627 (288 x 628 X 784)
6.4 |Napiecie akumulatora™* | pojemnos¢ nominalna K5 | V/Ah 24@?2:%;‘53) 24 | 315-375 (420-465)
6.5 |Masa akumulatora** | min./maks. kg é%ggg) 270/ 325 (382 / 439)
.~ |8.1 | Rodzaj sterownika naped prad zmienny/tranzystorowy
€ 8.4 |Poziom dzwigku zgodnie z EN 12053 dB(A) <70

* Szacunek AST zostat wykonany przy zatozeniu standardowej konfiguracji wozka z widtami o dtugosci 1000 mm i zgbami widet o dtugosci 368mm,

z podestem uniesionym/obnizonym

** Szacunek AST zostat wykonany przy zatozeniu standardowej konfiguracji wézka z widtami o dtugosci 1150 mm i zebami widet o dtugosci 368mm,

z podestem uniesionym/obnizonym lub podestem zamontowanym na state
*** W przypadku dtugosci widet 21600 mm zastosuj wartoci podane w nawiasach
**** W przypadku opcjonalnej wigkszej komory akumulatora zastosuj wartoéci podane w nawiasach
% Kota samonastawcze wozka WT 3020 sg zamocowane na state




Seria WT 3000

Dane techniczne

WT 3020-2.0 WT 3040-2.0
Tabela 1 Sktadany podest, komora 250 Ah Tabela 2 Sktadany podest, komora 375 Ah
1.6 |Srodek cigzkosci ¢ [ mm | 500 600 | 600 500 | 600 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1100 | 1200
1.8 |Odlegtosé tadunku ' x | mm | 740 | 890 | 940 740 | 890 | 940 | 1140 | 1340 | 1540 | 1740 | 1890 | 2140
1.9 |Rozstaw osi* y | mm [1193] 1343 | 1393 1269 | 1419 | 1469 | 1669 | 1869 | 2069 | 2269 | 2419 | 2669
21 |Masa® bez akumulatora kg | 551 | 556 | 558 576 | 581 | 583 | 589 | 619 | 631 | 643 | 655 | 671
22 |Obciazenie osi®  tadunkiem P09 | kg [1024] 1121 | 1128 1091 | 1139 | 1198 | 1280 | 1358 | 1414 | 1461 | 1472 | 1538
tyt| kg [1751] 1658 | 1653 1809 | 1767 | 1709 | 1633 | 1585 | 1542 | 1507 | 1507 | 1457
e rzéd | kg | 623 | 637 | 641 715 | 732 | 737 | 754 | 781 | 796 | 809 | 820 | 834
23 |Obciazenie osi® |boziacunku tyt [ kg | 151 | 142 | 140 186 | 174 | 171 | 159 | 162 | 159 | 158 | 160 | 161
419 |Dtugosé podest uniesiony 11 | mm | 1693 | 1843 | 1893 1769 | 1919 | 1969 | 2169 | 2369 | 2569 | 2769 | 2919 | 3169
"~ |catkowita ** podest obnizony 1 | mm |2152 | 2302 | 2352 2228 | 2378 | 2428 | 2628 | 2828 | 3028 | 3228 | 3378 | 3628
420 Diugos$é elementu | podestuniesiony 12 | mm 693 769
czotowego ** podest obnizony 2 | mm 1152 1228
499 Wymiary widet gr.xsz.| mm 78 x170 78x170
" |Dlugosé widet I | mm [1000] 1150 | 1200 | [ 1000 | 1150 [ 1200 [ 1400 | 1600 | 1800 | 2000 [ 2150 | 2400
4.22a|Dlugo$¢ zebow widet mm 368 368
4.25 |Szeroko$¢ na widtach b5 | mm | 520/540/560/670 520 /540 /560 / 670
435 |Promien skretu podest uniesiony  Wa | mm | 1467 | 1617 | 1667 1543 | 1693 | 1743 | 1943 | 2143 | 2343 | 2543 | 2693 | 2943
podest obnizony Wa | mm | 1893 | 2043 | 2093 1969 | 2119 | 2169 | 2369 | 2569 | 2769 | 2969 | 3119 | 3369
WT 3040-2.0 komora 375 Ah
Tabela 2 Podest z wejsciem tylnym Podest z wejsciem bocznym
1.6 |Srodek cigzkosci ¢ |mm| 600 | 600 | 700 | 800 | 900 1000|1100 |1200| 600 | 600 | 700 | 800 | 900 |1000 | 1100 | 1200
1.8 | Odlegtosé tadunku' x| mm| 890 | 940 [1140|1340(1540( 1740|1890 2140 890 | 940 1140|1340 1540|1740 | 1890 | 2140
1.9 |Rozstaw osi?* y | mm [ 1419] 1469 [ 1669 | 1869 | 2069 | 2269 | 2419 | 2669 | 1419 | 1469 | 1669 | 1869 | 2069 | 2269 | 2419 | 2669
21 |Masa bez akumulatora | kg | 637 | 639 | 645 | 675 | 687 | 699 | 711 | 727 | 873 | 875 | 881 | 911 | 923 | 935 | 947 | 963
22 | Obciazenie osi z przod | kg |1215] 1274 [1353(1430 | 1484 [ 1529 1540 | 1605 | 1468 | 1526 | 1603 | 1679 1731 | 1776 1786 | 1850
' ladunkiem tyt| kg [1746| 1690 | 1616 | 1570 | 1528 | 1494 | 1495 | 1447 | 1730 | 1673 | 1602 | 1557 | 1516 | 1483 | 1485 | 1437
L bez rz6d | ko | 808 | 812 | 827 | 853 | 866 | 878 | 888 | 901 | 1060|1064 | 1077 [1102|1114] 1125|1134 | 1147
23 | Obcigzenie osi tadunku P (t)j kg | 154 | 151 | 142 | 147 | 145 | 145 | 148 | 150 | 137 | 135 | 128 | 134 | 133 | 134 | 137 | 141
4.19 | Dlugo$¢ catkowita ** 11| mm [ 2413] 2463 | 2663 | 2863 | 3063 | 3263 | 3413 | 3663 | 2494 | 2544 | 2744 | 2944 | 3144 | 3344 | 3494 | 3744
4.20 | Dlugos¢ elementu czotowego ** 2 | mm 1263 1344
499 Wymiary widet gr.x sz [ mm 78x170
Diugosé widet I [ mm [1150[ 1200 [ 1400 | 1600 [ 1800 [ 2000 | 2150 | 2400 [ 1150 [ 1200 [ 1400 | 1600 | 1800 | 2000 [ 2150 | 2400
4.22a| Dlugos$¢ zebow widet mm 368
4.25 | Szerokos$¢ na widtach b5 [ mm 520/540/560/670
4.35 | Promien skretu ** Wa [ mm [ 2152] 2202 | 24022602 [ 2802 3002 [ 3152 [ 3402 | 2244 2294 | 2494 [ 2694 [ 2894 | 3094 | 3244 [ 3494
WT 3060-2.5 komora 375 Ah
Tabela 3 Sktadany podest Podest z wejsciem tylnym
1.6 | Srodek cigzkosci ¢ [mm| 500 | 600 [ 600 | 700 | 800 [1000|1200]1200{1200] 600 | 600 | 700 | 800 |1000|1200]1200]1200
1.8 | Odlegtosé fadunku ' x |mm| 748 | 898 | 948 [1148|1348(1748|1815]| 1778|1564 | 898 | 948 |1148(1348|1748|1815]1778 1564
1.9 |Rozstaw osi?* y | mm[1277[1427[1477]1677 | 1877|2277 [ 23442307 | 2093 [ 1427 | 1477 | 1677|1877 | 2277 2344] 2307 | 2093
21 |Masa bez akumulatora | kg | 656 | 668 | 671 | 687 | 701 | 730 | 752 | 751 | 745 | 724 | 727 | 743 | 757 | 786 | 808 | 807 | 801
22 | Obcigzenie osiz fadunkiem przod | kg [1302]1355]1426]1522| 1600|1717 [1553[ 1520|1312 [1432] 1503 1597 [ 1672|1787 1622] 1590 | 1383
tyt| kg [2179]2138]2069 | 1989 | 1925|1837 | 2024|2055 | 2257 [ 2116 | 2049] 1971(1909 | 1824|2011 | 2042 | 2242
23 | Obciazenie osi|bezladunk przod | kg | 783 | 803 | 808 | 829 | 847 | 877 | 879 | 876 | 857 | 880 | 885 | 904 | 920 | 947 | 948 | 945 | 928
tyt| kg | 197 [ 190 [ 187 | 182 | 178 | 177 [ 198 | 200 | 212 | 168 | 166 | 164 | 162 | 164 | 185 | 187 | 197
Diugosé podest uniesiony 11| mm [1769]1919[1969 | 2169|2369 | 2769 | 3169|3169 | 3169
419 caﬂ?owita ** |podest obnizony I1|mm|2228|2378|2428 | 2628|2828 | 3228 | 3628 | 3628 | 3628 2413] 2463 | 2663 2863 3263 3663 | 3663 3663
490 Dtugo$é elem. |podest uniesiony  [2| mm 769 1963
" | czotowego** |podest obnizony 12 |mm 1228
499 Wymiary widet gr.x sz | mm 78x180
Dlugosé widet I |mm[1000]1150]1200]1400[1600]2000 2400|2400 [ 24001150 [ 1200|1400 1600] 2000 | 2400 | 2400 | 2400
4.22a| Dlugo$¢ zebow widet mm | 360 | 360 | 360 | 360 | 360 | 360 | 693" [730**|944"| 360 | 360 | 360 | 360 | 360 | 693 |730"|944~
4.25 | Szerokos$¢ na widtach b5 | mm 520/540/ 680
Promien podest uniesiony Wa| mm|1551]1701[1751[1951]2151]2551 | 26182581 | 2367
4% skretu ** podest obnizony Wa | mm [1977]2127 2177 | 2377|2577 | 2977 | 3044 3007 | 2793 216022102410 261030101 3077 3040 2626

' Widly obnizone +40 mm
2 Widly obnizone +58 mm
* Widly obnizone -18 mm

¢ Z opcjonalnym wysuwaniem akumulatora +67 mm
® WT 3020 z komorg 375 Ah -23 kg
¢ WT 3020 z komorg 375 Ah -23 kg z przodu

* Tylko z pojedynczymi kotami obcigzonymi
** Tylko z podwéjnymi kotami obcigzonymi
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Seria WT 3000 Dane techniczne

1.1 Producent Crown Equipment Corporation
WT 3060-2.5
o |12 Model Rodzaj sterowania elektryczne
é Rodzaj platformy sktadany tylne wejscie
_q‘i 1.3 |Naped elektryczne
é 1.4 | Typ operatora stojacy
S |1.5 |Udzwig Q t 2,5
= (16 |Srodek cigzkosci c | mm Patrz tabela 3
1.8 | Odlegtos¢ tadunku Uniesiona X mm Patrz tabela 3
1.9 Rozstaw osi Uniesiona y mm Patrz tabela 3
- 2.1 Masa bez akumulatora kg Patrz tabela 3
3 |22 L z tadunkiem, przédityt kg Patrz tabela 3
= 2.3 Obcigzenie osi bez tadunku, przod/tyt kg Patrz tabela 3
3.1 Typ ogumienia Vulkollan
3.2 . przednie mm @250 x 75
HER Rozmiar kola tylne mm 0 82x 110
:E, 3.4 Kota dodatkowe koto samonastawne mm @125 x 50
8 3.5 |Kofa nr (x = napedzane)przednie/tylne 1x+2/2
3.6 . przednie b10 | mm 512
37 |nozstawkol tylne b11 | mm 350/ 370/ 500
4.4 | Wysokos$¢ podnoszenia h3 mm 125
4.8 | Wysokos¢ stanowiska operatora h7 mm 186 197
4.9 |Wysoko$¢ ramienia przechylenia |w potozeniu jazdy, min./maks. h14 | mm 1056 / 1359 1249
4.15 | Wysoko$¢ widet obnizone h13 | mm 85
4.19 |Diugos$c¢ catkowita uniesione 11 mm Patrz tabela 3
- 4.20 |Dtugos¢ do czota widet uniesione 12 mm Patrz tabela 3
.g 4.21 | Szeroko$¢ catkowita b1 mm 740
E 4.22 | Wymiary widel gr. x szer. x dt mm 78 x 180 x 1150
4.22a | Diugos$¢ zgbow widet mm Patrz tabela 3
4.25 |Szerokos$¢ na widtach b5 mm Patrz tabela 3
4.32 |Przeswit nad podifozem Srodek rozstawu osi m2 | mm 30
4.33 | Szeroko$¢ korytarza roboczego* |w poprzek 1000x1200, uniesione | Ast | mm 1967 / 2392 -
4.34 | Szerokos$¢ korytarza roboczego** | diugos¢ 800x1200, uniesione Ast | mm 2167 / 2592 2626
4.35 |Promien skretu uniesione Wa mm Patrz tabela 3
< |51 Predkos¢ jazdy z fadunkiem/bez fadunku km/h 9,0/12,5
E 5.2 | Predko$¢ podnoszenia z fadunkiem/bez fadunku m/s 0,04 /0,06
2|53 |Predkos¢ opuszczania z fadunkiem/bez fadunku m/s 0,05/0,05
% 58 |Maks. pochylenie z *gg‘;?:';”;fggfe:a;“m’m“ znam. % 8/25
& |5.10 |Hamulec gtowny elektryczne
6.1 Silnik jezdny 60 min przy S2/Klasa H kW 4,0
6.2 | Silnik podnos$nika 15% przy S3 kW 2,2
< Akumulator zgodnie z DIN 43535 B
'cTC‘) 63 Maks. wymiary komory akumulatora*** dt. x szer. x wys | mm 284 x 624 x 627 (288 x 628 x 784)
6.4 |Napiecie akumulatora*** pojemnoé¢ nominalna K5 V/IAh 24 | 315-375 (420-465)
6.5 Masa akumulatora*** min./maks. kg 270/325 (382/439)
:,c\,)- 8.1 Rodzaj sterownika naped prad zmienny/tranzystorowy
@ 8.4 |Poziom dzwigku zgodnie z EN 12053 dB(A) <70

* Szacunek AST zostat wykonany przy zatozeniu standardowej konfiguracji wozka z widtami o dtugo$ci 1000 mm i zgbami widet o dtugo$ci 368 mm,
z podestem uniesionym/obnizonym
** Szacunek AST zostat wykonany przy zatozeniu standardowej konfiguracji wozka z widtami o diugo$ci 1150 mm i zgbami widet o dtugoéci 360 mm,
z podestem uniesionym/obnizonym lub podestem zamontowanym na state
*** W przypadku opcjonalnej wigkszej komory akumulatora zastosuj wartosci podane w nawiasach



Udzwig

WT 3020 - 2000 kg
WT 3040 - 2000 kg
WT 3060 - 2500 kg

Uktad elektryczny /
akumulatory

Uktad elektryczny zasilany
napigciem 24 V o nominalnej
pojemnosc akumulatoréw od
240 Ah do 460 Ah.
Akumulator mozna
standardowo wyciggac
pionowo lub jako opcja
poziomo, przy doposazeniu
skrzyni bateryjnej w rolki.

Wyposazenie standardowe

1. Bezobstugowy 3-fazowy
silniki pradu zmiennego (AC)
firmy Crown

2. Uktad hamulcowy e-GEN®

z funkcjq elektrycznego

regeneratorowego i

bezciernego hamowania

Hamowanie mechaniczne

stosowane jest tylko w

hamulcu postojowym

3. Dzigki uchwytowi
sterujacemu X10¢,
wszystkie funkcje wozka sa

w zasiegu reki operatora

4. Wszechstronny system
sterowania Crown Access
123°

e Wyswietlacz LCD

* Bezkluczykowe
uruchamianie za pomocg,
kodu PIN

¢ Diagnostyka podczas
uruchomienia i w trakcie
pracy

e Wskaznik roztadowania
akumulatora z blokadg,
podnoénika

e 3 profile jazdy do wyboru
(WT 3040, WT 3060)

e Liczniki czasu do
monitorowania réznych
elementéw roboczych
wbzka

e Diagnostyka pojazdu z
mozliwoscia rozwiazy-
wania probleméw w
czasie rzeczywistym

5. Zawieszenie FlexRide™

redukuje wibracje i

wstrzasy do minimum

(model ze sktadanym

podestem) dzieki:

* miekkiej macie
podtogowej ze
zintegrowanymi
czujnikami obecnoéci

o

10.

11

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

® zaawansowanej
technologii zawieszenia
podestu
e catkowicie zawieszonej
jednostce napedowej
e wytrzymatym kotom
samonastawnym
amortyzujacym wstrzasy
(3040, 3060)
Technologia szyny CAN.
Szczelnie zamknigte
elektryczne ztgcza firmy
Deutsch
Wytrzymate ograniczniki
boczne z migkkimi
oparciami bocznymi oraz
funkcja wyjécia awaryjnego
(WT 3040/3060).
Wytacznik zasilania
elektrycznego
Koto napedowe typu
Vulkollan, kota podporowe i
rolki widet

. Pojedyncze rolki widet
12.
13.

Blokada staczania

Ztacze do baterii

akumulatorowej DIN 160 A

Wytrzymaty, wzmocniony

zesp6t widet

Wytrzymate podwozie z

10-milimetrowym,

stalowym obrzezem

tatwe w demontazu

pokrywy stalowe

Gorna pokrywa stalowa na

zawiasie umozliwiajaca

tatwy dostep do
akumulatora

Inteligentny system

sterowania elektronicznego

(WT 3060)

e Wybor profilu jazdy
umozliwiajacych redukcje
predkosci podczas
skretu

¢ Funkcja analizy warunkéw
pracy dostosowuije site
sterowania, co umozliwia
optymalng kontrole nad
pojazdem

e Aktywny uktad trakcyjny
dostosowuje site nacisku
kota napedzanego w
zalezno$ci od zmiany
obcigzenia na widtach

e Bezobstugowy 3-fazowy
silniki sterowania pradu
zmiennego (AC)

Przetacznik Zajac/Z6tw

zapewnia dwa

zaprogramowane poziomy
jazdy

Specjalny ksztatt czubka

widet w celu tatwiejszego

umieszczania palet

Seria WT 3000

Wyposazenie dodatkowe

1. Inteligentny system
sterowania elektronicznego
(WT 3040)

o Wybor profili jazdy
umozliwiajacych redukcje
predkosci podczas
skretu

e Funkcja analizy
warunkow pracy
dostosowuije site
sterowania, co umozliwia
optymalng kontrole nad
pojazdem

e Aktywny uktad trakcyjny
dostosowuje site nacisku
kota napedzanego w
zaleznosci od zmiany
obcigzenia na widtach

e Bezobstugowy 3-fazowy
silniki sterowania pradu
zmiennego (AC)

2. Zamontowany na state
podest przy tylnym wejsciu
(WT 3040, WT 3060)

3. Zamontowany na state
podest z tylnym wejéciem
(WT 3040)

4. Zawieszenie FlexRide
regulowane w zaleznosci
od obcigzenia (dla podestu
z tylnym wejSciem)

5. Skfadany stopieh z porecza
oparcia umozliwiajacy
wigkszy zasieg operatora
(dla podestu z bocznym
wejsciem)

6. Opcje dtugosci i rozstawu
widet

7. Komora na akumulatory
315-375 Ah (WT 3020) i na
akumulatory 420-465 Ah
(WT 3040, WT 3060)

8. Rolki komory akumulatora
(wydtuzany element
czotowy)

9. Ztacze akumulatora
SBE 160, czerwone,

SB 175, czerwone,

SB 175, szare

10. Koto napedzane gumowe
lub Supertrac

11. Podwojne kota obcigzone

12. Wytrzymate kota
podporowe zamocowane
na state, pojedyncze lub
podwéjne

18. Przystosowane do pracy w
chtodniach i zabezpieczone
przed korozjg

14. .Dostosowanie do systemu

InfoLink®

15. Zasilanie elektryczne 12 V
do urzadzenh elektrycznych

16. Stacyjka lub klawiatura

Informacje techniczne

17. Ochrona tadunku
18. Dzwiekowy sygnat jazdy
19. Wytrzymate ograniczniki
boczne z miekkimi
oparciami bocznymi oraz
funkcja wyjscia awaryjnego
(WT 3020)
20. Dodatkowa rura Work
Assist
21. Akcesoria Work Assist
e Taca tadunkowa
e Pojemniki
e Uchwyt na napoje
e Uchwyt na torbe na
$mieci
e Uchwyt do skanera
Mate, srednie lub duze
podktadki do pisania z
klipsem
e Uchwyty mocujace do
terminali WMS
22. Specjalny lakier
23. Oznaczenia spawanych
widet

Uktad elektryczny

Uktad elektryczny pracujacy
pod napieciem 24 V
zarzadzany systemem Access
1 2 3 Comprehensive System
Control firmy Crown.
Praktycznie bezobstugowy
silnik jezdny o duzym
przyspieszeniu i doskonatej
sterownosci przy kazdej
predkosci.

Funkcjonalne parametry, m.in.
sterowanie i predkose¢,
monitorowane sg za pomocg,
czujnikéw. Uktad dostosowuje
ustawienia operacyjne w
zaleznosci od warunkow.

Jednostka zasilania
Zaprojektowana, by wytrzymac
prace zatadunkowe/
roztadunkowe, jednostka
zasilania wzmocniona jest
10-milimetrowym obrzezem
ostaniajacym zesp6t napedowy
i sktadniki k6t samonastawnych.
Akumulator i uktad podnoszacy
ostania 12-milimetrowe
obrzeze. Konturowane obrzeze
zapewnia wigkszy przeswit nad
nawierzchnig podczas pracy
na rampach. Obecne wszedzie
zdejmowane pokrywy stalowe
zapewniajg ochrone
wewnetrznych elementow
przed uderzeniami,
umozliwiajgc jednoczesnie
tatwy dostep w celu
konserwaciji.



Stanowisko operatora i
elementy sterujace

Seria WT 3000 taczy w sobie
liczne funkcje zwigkszajac
komfort pracy operatora

oraz jego wydajnos¢.
Sktadany podest z
zawieszeniem FlexRide
ogranicza odczuwane przez
operatora wstrzgsy o ponad
80%. Dzigki temu nie trzeba
redukowac predkosci
przejezdzajac przez ptyty
dokowe. Trwate zawieszenie
podestu nigdy nie wymaga
regulacji i jest wyposazone w
tranzystorowe przetaczniki
indukcyjne ograniczajace
zanieczyszczenia, tym samym
zapewniajace niezawodnos¢.
Wytrzymate ograniczniki
boczne zawierajg w solidne,
50-milimetrowe rury stalowe i
wytrzymaty zacisk mocujacy
typu C. Miekkie, poliuretanowe
oparcia boczne stanowig,
doskonate podparcie i
zapewniajg wygode. Funkcja
wyjscia awaryjnego (trwa
przyznawanie patentu)
umozliwia szybsze odsuniecie
ogranicznikéw, zapewniajac
szybszy dostep do tadunku.

Modele z podestem
montowanym na stale maj
opatentowany prze| cznik
bezpiecze stwa paska

wej ciowego, ktéry ostrzega
operatora, je li jego stopa
znajduje si poza bezpiecznym
obszarem przedzialu
operatora. Kiedy operator
nadepnie na pasek wej ciowy,
wbzek stopniowo zwalnia do
zatrzymania na dystansie do
10 metréw w zale no ciod

pr dko cijazdy, w| czasi
sygna| alarmowy i na

wy wietlaczu pojawia si
komunikat ,asek wej c.”. Niski,
waski i zaokraglony stopien
umozliwia tatwe wejscie na
wbzek i zejscie z wozka.
Podest przy tylnym wejsciu
posiada duze, boczne poduszki
zapewniajace migkkie oparcie
dla stojacego operatora.
Odpowiednio wyprofilowane,
wyscietane oparcie w wozkow
z bocznym wejéciem zapewnia
miekka powierzchnie, na ktérej
mozna sie oprzec.

Opatentowane zawieszenie
FlexRide regulowane w
zaleznosci od obcigzenia -
opcjonalne w modelach z
tylnym wej$ciem - zapewnia
wygode dzieki regulacji
zawieszenia w zaleznoéci od
wagi operatora.

Dzwignia sterowania X10
zaprojektowana tak, aby
zapewniata jednoczesng,
obstuge wszystkich funkcji za
pomoca jednej reki, zwieksza
mozliwosci obstugi operatora w
bocznej pozyciji stojacej
zapewniajac maksymalna,
widocznoé¢ w obu kierunkach
jazdy. Ergonomiczne pokretto
sterowania jazdg do przodu i
wstecz uruchamiane kciukiem
umozliwia precyzyjne
kierowanie pojazdem.
Uchwyty reczne sg pokryte
warstwg uretanu w celu
zapewnienia izolacji przed
zimnem i drganiami. Zawierajg,
wbudowane przyciski klaksonu
zapewniajace jego tatwe
uruchamianie. Przetacznik
Zajac/Z6tw zapewnia dwa
zaprogramowane poziomy
jazdy. Umozliwia to operatorom
wyb6r ustawienia w zalezno$ci
od doswiadczenia i wymagan
zadania. Ruch obrotowy dyszla
na niskiej wysokoéci zapewnia
najlepszy w swojej klasie
przeswit nad nawierzchnia,
podczas pracy w trybie obstugi
pieszej (ztozony podest).
Dostepna funkcja wspomagania
elektrycznego zwieksza
zwrotno&¢ i czuto$¢ wbozka na
polecenia, nawet przy duzym
obcigzeniu. Inteligentna funkcja
reakcji dotykowej analizuje
warunki pracy i dostosowuje
site sterowania, co zapewnia
kierowcy wigkszg pewnos¢
sterowania.

Uktad wspomagania skretu z
aktywnym uktadem trakcyjnym
i requlacjg predkosci na
zakretach, zapewnia najlepsze
o0siagi jazdy przy zachowaniu
bezpieczenstwa.

Seria WT 3000

Wszechstronny system
sterowania Access 1 2 3°
Technologia Access 1 2 3 firmy
Crown zapewnia optymalne
osiggi i sterowanie, dzieki
interfejsowi komunikacyjnemu
dla operatoréw i technikow
serwisowych, inteligentnej
koordynacji uktadéw
podnoszenia wbzka oraz
uproszczonemu Serwisowi z
zaawansowanymi funkcjami
diagnostycznymi.

Wyswietlacz zawiera w petni
funkcjonalne narzedzie
wspomagania serwisu, co
pozwala technikom serwisowym
na przegladanie danych
wejsciowych i wyjsciowych
podczas pracy wbzka.
Diagnostyka nie wymaga
laptopa lub narzedzia
serwisowego. Na wySwietlaczu
mozna zobaczy¢ historie
kodoéw btedbéw, zawierajaca,
ostatnie 16 zdarzen.

Wyéwietlacz posiada wygodny
interfejs informujacy operatoréw
na biezaco (liczniki czasu, stan
roztadowania akumulatora,
komunikaty dla operatora, kody
serwisowe) o wszelkich
zmianach wpltywajacych na
dziatanie wozka i umozliwiajacy
im wybo6r pomiedzy trzema
profilami dziatania, jesli sg
aktywne (WT 3040/3060).

Na wy$wietlaczu mozna
rowniez uzyska¢ dostep do
informacji umozliwiajacych
dostosowanie dziatania wézka
do specyfiki jego zadan lub
wymagan operatora.
Ponadto, indywidualnym
operatorom mozna przypisac
do 25 kodbéw PIN i, w razie
koniecznoéci, dopasowac do
jednego z wczesniej
zaprogramowanych profilbw
pracy.

Informacje techniczne

Zawieszenie zespotu
napedowego

Zawieszenie zespotu
napedowego sktada sie z
chromowanych ttoczysk i
szczelnych, zsuwanych tulei
zapewniajacych trwatos¢ bez
koniecznosci regulaciji.
Zawieszenie umozliwia ruch w
zakresie 60 mm przy statym
nacisku kota napedowego dla
zapewnienia znakomitych
osiagébw na rampach. Ukiad, w
potaczeniu z samonastawnymi
kotami podporowymi
dociskanymi sprezynami,
redukuje wstrzasy podwozia,
elementéw sktadowych i
operatora. Aktywny uktad
trakeyjny, standardowe
wyposazenie wozkéw z
wspomaganiem elektrycznym,
regulujac cisnienie
hydrauliczne polepsza warunki
jazdne i wyrbwnuje wstrzasy
na kotach podporowych.
Redukcja poslizgu i ulepszone
hamowanie sg przydatne
zwtaszcza na stromych lub
mokrych rampach.

Uktad hamulcowy e-GEN®
Moc silnika jezdnego o duzym
momencie obrotowym
wykorzystywana jest do
zatrzymywania wbzka oraz
utrzymywania w bezruchu do
momentu wydania polecenia
jazdy, nawet na nachylonych
powierzchniach. System ten
eliminuje konieczno$¢ regulaciji
i zuzywanie przez caly czas
bezobstugowej eksploataciji.
Automatyczny hamulec
postojowy aktywuje sie po
zatrzymaniu woézka i
opuszczeniu go przez
operatora lub po przerwaniu
zasilania.

Przepisy bezpieczenstwa
Urzadzenie spetnia wymagania
europejskich norm
bezpieczenstwa. Podane
wartosci wymiarow i
parametréw uzytkowych moga
ulega¢ zmianom ze wzgledu
na tolerancje produkcyjne.
Parametry uzytkowe podano
dla przecigtnej wielkosci
pojazdu zaleza od masy, stanu
pojazdu, jego wyposazenia
oraz warunkéw w miejscu
pracy. Produkty i specyfikacje
firmy Crown podlegaja,
zmianom bez powiadomienia.
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